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В ходе установки и ввода в действие оборудования необходимо выполнить 9 пунктов, описанных ниже в 
«Кратком руководстве  по началу работы». 
 
 В случае возникновения проблем обратитесь к местному представителю компании Русэлком. 
 
   

КРАТКОЕ РУКОВОДСТВО ПО НАЧАЛУ РАБОТЫ 
 
1. Убедитесь в том, что поставленное оборудование соответствует Вашему заказу (Глава 2). 
 
2. Прежде чем предпринимать какие-либо действия по подключению устройства, внимательно 
ознакомьтесь с инструкцией по технике безопасности (Глава 1). 
 
3. Прежде чем приступать непосредственно к монтажу, убедитесь в том, что расстояния от 
устанавливаемого устройства до стен и ближайшего оборудования отвечают принятым условиям, а 
условия окружающей среды соответствуют требованиям (Глава 2). 
 
4. Проверьте сечение кабеля двигателя, сетевого кабеля и сетевых предохранителей и 
убедитесь в надёжности присоединения кабелей (Глава 4). 
 
5. Следуйте указаниям инструкции по установке (Глава 4). 
 
6. Проверьте цепи управления и подключения кабелей (Глава 4). 
 
7. Все параметры имеют значения, установленные на заводе-изготовителе. Для обеспечения 
нормальной работы проверьте заводской шильдик двигателя и соответствие им параметров 
группы Р02: 
 

• номинальная мощность двигателя Р02.01; 

• номинальная частота двигателя Р02.02; 

• номинальная скорость вращения двигателя Р02.03; 

• номинальное напряжение двигателя Р02.04; 

• номинальный ток двигателя Р02.05; 
 
8. Соблюдайте указания по вводу в эксплуатацию, изложенные в Главе 2. 
9. После выполнения всех вышеуказанных пунктов  преобразователь частоты готов к работе. 
 

 
 
  

ВНИМАНИЕ! 
Компания РУСЭЛКОМ  не несет ответственности за 
неправильную работу преобразователя частоты при 
нарушении указаний данного Руководства. 
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Описание функций клемм EC-IO501-00 

Категория Маркировка Наименование Описание функций 

Питание PW Внешний источник питания 

Работа цифровых входов обеспечивается 
внешним источником питания. 
Диапазон напряжения: 12–24 В 
Клеммы PW и + 24V закорочены перед 
поставкой. 

Аналоговый 
вход/выход 

AI3—GND Аналоговый вход 1 

1. Диапазон ввода: 0–10 В, 0–20 мА 
2. Входной импеданс: 20 кОм для входа
напряжения; 250 Ом для токового входа 
3. Установите для него входное 
напряжение или ток через 
соответствующий код функции. 
4. Разрешение: если 10 В соответствует
50 Гц, минимальное разрешение 
составляет 5 мВ. 
5. Отклонение: ± 0,5%; ввод 5 В или 10 мА 
или выше при температуре 25 ° C

AO2—GND Аналоговый выход 1 

1. Выходной диапазон: 0–10 В, 0–20 мА 
2. Выходное напряжение или ток 
определяется J5. 
3. Отклонение ± 0,5%; ввод 5 В или 10 мА
или выше при температуре 25 ° C

Цифровые 
входы/выходы 

S5—COM Цифровой вход 1 1. Внутренний импеданс: 3,3 кОм 
2. Диапазон напряжения: 12–30 В 
3. Двунаправленная входная клемма 
4. Макс. входная частота: 1 кГц 

S6—COM Цифровой вход 2 
S7—COM Цифровой вход 3 
S8—COM Цифровой вход 4 

Y2—CME Цифровой выход 

1. Коммутационная нагрузка:: 200 мА / 30
В
2. Диапазон выходной частоты: 0–1 кГц 
3. Клеммы CME и COM перед поставкой 
замкнуты через J3.

Релейный выход 

R03A NO контакт реле 3 
1. Коммутационная нагрузка: 3 А / AC 250 
В, 1 А / DC 30 В 
2. Не используйте их в качестве 
высокочастотных цифровых выходов. 

R03B NC контакт реле 3 
R03C Общий контакт реле 3 
R04A NO контакт реле 4 
R04C Общий контакт реле 4 

A.5 Описание функции платы расширения PG 
A.5.1 Многофункциональная инкрементная PG-плата –– EC-PG505-12 

Терминалы расположены следующим образом: 

Двойной линейный пакетный переключатель (DIP) SW1 используется для установки класса напряжения (5 В или 12 В) 

источника питания энкодера. DIP-переключатель может управляться вспомогательным инструментом. 

PE AO+ BO+ ZO+ A1+ B1+ Z1+ A2+ B2+ Z2+ PWR 

GND AO- BO- ZO- A1- B1- Z1- A2- B2- Z2- PGND 
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Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 с, в 
течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); и он 
выключен, когда плата расширения отсоединена от платы 
управления. 

LED2 Индикатор отключения Этот индикатор не горит, когда A1 и B1 энкодера 
отключены; и включен, когда импульсы в норме. 

LED3 Индикатор включения Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату PG. 

Плата расширения EC-PG505-12 может использоваться в сочетании с несколькими типами инкрементальных 

энкодеров в различных режимах подключения. Это удобно для пользователя, используя пружинные клеммы. 

Описание функции терминала EC-PG505-12 

Маркировака Наименование Описание функций 
PWR 

Питание энкодера 

Напряжение: 5 В / 12 В ± 5% 
Макс. выход: 150 мА 
Выберите класс напряжения с помощью 
DIP-переключателя SW1 в зависимости от класса 
напряжения используемого датчика. 

PGND 

A1+ 

Интерфейс энкодера 

1. Поддержка двухтактных интерфейсов 5 В / 12 В 
2. Поддержка интерфейсов с открытым коллектором 5 В / 
12 В 
3. Поддержка дифференциальных интерфейсов 5 В 
4. Частота отклика: 200 кГц 

A1- 
B1+ 
B1- 
Z1+ 
Z1- 
A2+ 

Установка импульсов 
1. Поддержка тех же типов сигналов, что и типы сигналов 
датчика 
2. Частота отклика: 200 кГц 

A2- 
B2+ 
B2- 
Z2+ 
Z2- 
AO+ 

Частотно-разделенный 
выход 

1. Дифференциальный выход 5 В 
2. Поддержка частотного деления 1–255, которое можно 
установить через P20.16 или P24.16 

AO- 
BO+ 
BO- 
ZO+ 
ZO- 
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На следующем рисунке показано внешнее подключение платы расширения, используемой в сочетании с энкодером с 

открытым коллектором. В плате PG настроен согласующий резистор. 

+24V
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PLC

Upper computer
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Fault reset
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5V 12V

SW1
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B
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На следующем рисунке показано внешнее подключение платы расширения, используемой в сочетании с двухтактным 

датчиком. 
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На следующем рисунке показано внешнее подключение платы расширения, используемой в сочетании с 

дифференциальным энкодером. 
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A.5.2 UVW инкрементальная плата PG card––EC-PG503-05 

Клеммы расположены следующим образом: 

A2+ A2- B2+ B2- Z2+ Z2- 

PE AO+ BO+ ZO+ A1+ B1+ Z1+ U+ V+ W+ PWR 

GND AO- BO- ZO- A1- B1- Z1- U- V- W- PGND 
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Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 с, 
в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); и 
он выключен, когда плата расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED2 Индикатор отключения 
Этот индикатор не горит, когда A1 и B1 кодера отключены; 
и он включен, когда импульсы в норме. 

LED3 Индикатор включения 
Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату PG. 

Плата расширения EC-PG503-05 поддерживает ввод сигналов абсолютного положения и объединяет преимущества 

абсолютного и инкрементального датчиков. Это удобно для пользователя, используя пружинные клеммы. 

Описание функций клемм EC-PG503-05 

Маркировака Наименование Описание функций 

PWR 
Питание энкодера Напряжение: 5 В±5% 

Макс. ток: 200 мА PGND 

A1+ 

Интерфейс энкодера 
1. Дифференциальный инкрементальный интерфейс PG
5 В 
2. Частота отклика: 400 кГц 

A1- 

B1+ 

B1- 

Z1+ 

Z1- 

A2+ 

Установка импульсов 1. Дифференциальный вход 5 В 
2. Частота отклика: 200 кГц 

A2- 

B2+ 

B2- 

Z2+ 

Z2- 

AO+ 

Частотно-разделенный 
выход 

1. Дифференциальный выход 5 В 
2. Поддержка частотного деления 1–255, которое можно 
установить через P20.16 или P24.16 

AO- 

BO+ 

BO- 

ZO+ 

ZO- 
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Маркировака Наименование Описание функций 

U+ 

Интерфейс энкодера UVW 
1. Абсолютное положение (информация UVW) гибридного 
энкодера, дифференциальный вход 5 В 
2. Частота отклика: 40 кГц 

U- 

V+ 

V- 

W+ 

W- 

На следующем рисунке показано внешнее подключение платы расширения EC-PG503-05. 
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A.5.3 Резольвер PG плата––EC-PG504-00 
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PE AO+ BO+ ZO+ EX+ SI+ CO+ A2+ B2+ Z2+ PWR 

GND AO- BO- ZO- EX- SI- CO- A2- B2- Z2- PGND 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 с, 
в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); и 
он выключен, когда карта расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED2 Индикатор отключения 
Этот индикатор не горит, когда энкодер отключен; 
включается, когда сигналы датчика нормальные; и мигает, 
когда сигналы датчика не стабильны. 

LED3 Индикатор включения Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату PG. 

Плата расширения EC-PG504-00 может использоваться в сочетании с преобразователем напряжения возбуждения 7 

Vrms. Это удобно для пользователя, используя пружинные клеммы. 

Описание функций клемм EC-PG504-00 

Маркировака Наименование Описание функций 
SI+ 

Вход сигналов энкодера Рекомендуемый коэффициент преобразования 
резольвера: 0.5 

SI- 
CO+ 
CO- 
EX+ Сигнал возбуждения 

энкодера 

1. Заводская настройка возбуждения: 10 кГц 
2. Поддержка резольверов с напряжением возбуждения 7 
VrmsEX- 

A2+ 

Настройка импульсов 1. Дифференциальный вход 5 В 
2. Частота отклика: 200 кГц 

A2- 
B2+ 
B2- 
Z2+ 
Z2- 
AO+ 

Частотно-разделенный 
выход 

1. Дифференциальный выход 5 В 
2. Частотный выход имитатора A1, B1 и Z1, имитирующий 
преобразователь частоты, который равен добавочной 
карте PG в 1024 pps. 
3. Поддержка частотного деления 1–255, которое можно 
установить через P20.16 или P24.16 
4. Макс. выходная частота: 200 кГц 

AO- 
BO+ 
BO- 
ZO+ 
ZO- 

На следующем рисунке показано внешнее подключение платы расширения EC-PG504-00. 
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A5.4 24 В многофункциональная инкрементальная PG плата—EC-PG505-24 

Клеммы расположены следующим образом: 

PE AO BO A1+ B1+ Z1+ A2+ B2+ Z2+ PWR 

GND AGND ZO A1- B1- Z1- A2- B2- Z2- AGND 

Описание индикатора 

No. 
Индикатора 

Описание Функция 

LED1 Индикатор 
состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения устанавливает 
соединение с платой управления; он периодически мигает после 
правильного подключения платы расширения к плате управления 
(период равен 1 с, в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 
с); и он выключен, когда плата расширения отсоединена от платы 
управления. 

LED2 Индикатор 
отключения 

тот индикатор не горит, когда A1 и B1 энкодера отключены; включается, 
когда импульсы датчика нормальны; и мигает, когда возникает 
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No. 
Индикатора 

Описание Функция 

исключение в связи между энкодером и платой управления. 

LED3 Индикатор 
включения 

Этот индикатор горит после того, как плата управления подает питание 
на плату PG. 

EC-PG505-24 может работать в сочетании с несколькими типами инкрементальных энкодеров, в различных режимах 
внешнего подключения. Это удобно для пользователя, используя пружинные клеммы. 

Описание функций клемм EC-PG505-24 

Маркировака Наименование Описание функций 
PWR Питание энкодера Напряжение: 24 В±5% 

Макс. ток: 150 мА PGND 
A1+ 

Интерфейс энкодера 

1. Поддержка 24 В двухтактных интерфейсов 
2. Поддержка интерфейсов с открытым коллектором 24 
В
3. Частота отклика: 200 кГц 

A1- 
B1+ 
B1- 
Z1+ 
Z1- 
A2+ 

Настройка импульсов 
1. Поддержка интерфейсов, тип сигнала которых 
совпадает с энкодером 
2. Частота отклика: 200 кГц 

A2- 
B2+ 
B2- 
Z2+ 
Z2- 
AO Частотно-разделенный 

выход 

1. Выход с открытым коллектором 
2. Поддержка частотного деления 1–255, которое можно 
установить через P20.16 или P24.16 

BO 
ZO 

На следующем рисунке показана внешняя проводка карты PG, когда она используется в сочетании с датчиком 

коллектора с открытым стоком. На плате PG настроен согласующий резистор. 
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На следующем рисунке показана внешнее подключение платы PG, когда она используется в сочетании с двухтактным 

датчиком. 
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A5.5 Sin/Cos PGплата—EC-PG502 

Клеммы расположены следующим образом: 

PE AO+ BO+ ZO+ A1+ B1+ Z1+ A2+ B2+ Z2+ PWR 

GND AO- BO- ZO- A1- B1- Z1- A2- B2- Z2- GND 

C1+ C1- D1+ D1- 

Описание индикатора 

No. 
Индикатора 

Описание Функция 

LED1 Индикатор 
состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения устанавливает 
соединение с платой управления; он периодически мигает после 
правильного подключения платы расширения к плате управления 
(период равен 1 с, в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 
с); и он выключен, когда карта расширения отсоединена от платы 
управления. 

LED2 Индикатор 
отключения 

Этот индикатор не горит, когда A1 и B1 энкодера отключены; мигает, 
когда C1 и D1 энкодера отключены; и именно на энкодере сигналы 
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No. 
Индикатора 

Описание Функция 

нормальные. 

LED3 Индикатор 
включения 

Этот индикатор горит после того, как плата управления подает питание 
на плату PG. 

Описание функций клемм EC-PG502 

Маркировака Наименование Описание функций 
PWR Питание энкодера Напряжение: 5 В±5% 

Макс. ток: 150 мА PGND 
A1+ 

Интерфейс энкодера 
1. Поддержка Sin / Cos энкодеров 
2. SINA / SINB / SINC / SIND 0,6–1,2 В; SINR 0.2–0.85Vpp 
3. Макс. частота сигналов A / B: 200 кГц 
Макс. частота сигналов C / D: 1 кГц 

A1- 
B1+ 
B1- 
R1+ 
R1- 
C1+ 
C1- 
D1+ 
D1- 
A2+ 

Настройка импульсов 1. Поддержка интерфейсов, тип сигнала которых 
совпадает с энкодером 
2. Частота отклика: 200 кГц 

A2- 
B2+ 
B2- 
Z2+ 
Z2- 
AO+ 

Частотно-разделенный 
выход 

1. Дифференциальный выход 5 В 
2. Поддержка частотного разделения 2N, которое может 
быть установлено через P20.16 или P24.16; Макс. 
выходная частота: 200 кГц 

AO- 
BO+ 
BO- 
ZO+ 
ZO- 

На следующем рисунке показана внешнее подключение PG-карты, когда она используется в сочетании с энкодером 

без CD-сигналов. 
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На следующем рисунке показана внешнее подключение PG-карты, когда она используется в сочетании с энкодером с 
CD-сигналами.
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A.6 Описание функций плат расширения протоколов связи 
A.6.1 Bluetooth –плата расширения––EC-TX501 и WIFI –плата расширения ––EC- TX502 

Определения индикаторов и функциональных кнопок: 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1/LED3 
Индикатор состяния 

Bluetooth/WIFI 

LED1 включен, когда плата расширения устанавливает 

соединение с платой управления; LED1 периодически 

мигает после правильного подключения платы 

расширения к плате управления (период равен 1 с, в 

течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); и 

LED1 выключен, когда плата расширения отсоединена 

от платы управления. 

LED2 
Индикатор состяния связи 

Bluetooth  

Этот индикатор горит, когда связь Bluetooth включена и 

обмен данными может быть выполнен. 

Выключен, когда связь Bluetooth не находится в режиме 

онлайн. 

LED5 Индиктор питания 
Этот индикатор горит после того, как плата управления 

подает питание на плату расширения Bluetooth. 

SW1 
Кнопка возврата к 

заводским настройкам WIFI 

Восстанавление до значений по умолчанию и возврат в 

режим локального мониторинга. 

SW2 
Кнопка аппаратного сброса 

WIFI  
Используется для перезагрузки карты расширения. 

Плата беспроводной связи особенно полезна в тех случаях, когда вы не можете напрямую использовать панель 

управления для управления ПЧ из-за ограниченного пространства для установки. С помощью приложения для 

мобильного телефона вы можете управлять инвертором на расстоянии не более 30 метров. Вы можете выбрать 

антенну для печатной платы или внешнюю присоску. Если ПЧ находится в открытом пространстве и находится в 

корпусе, вы можете использовать встроенную антенну на печатной плате; и если это листовой металл и расположен в 

металлическом шкафу, вам нужно использовать внешнюю присоску антенны. 

При установке присосной антенны сначала установите плату беспроводной связи на ПЧ, а затем подключите 

SMA-разъем присоски к ПЧ и привинтите его к CN2, как показано на следующем рисунке. Поместите основание 

антенны на корпус и обнажите верхнюю часть. Старайтесь держать его разблокированным. 
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Карта беспроводной связи должна использоваться с приложением INVT Inverter APP. Отсканируйте QR-код паспортной 

таблички ПЧ, чтобы загрузить его. Подробнее см. В руководстве к плате беспроводной связи, прилагаемой к плате 

расширения. Основной интерфейс показан следующим образом. 
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A.6.2 Плата связи CANopen––EC-TX505 и плата связи CAN master/slave control EC- TX511 

Коммуникационная плата EC-TX505 удобна для пользователя, имеет пружинные клеммы. 

3-pin пружинные клеммы Pin Функция Описание 
321 1 CANH Сигнал высокого уровня шины CANopen 

2 CANG CANopen экранирование шины 

3 CANL Сигнал низкого уровня шины CANopen 

Описание функции выключателя терминального резистора 

Переключатель терминального 
резитора Позиция Функция Описание 

Влево OFF CAN_H и CAN_L не подключены к 
терминальному резистору. 

Вправо ON CAN_H и CAN_L  подключены к 
терминальному резистору 120 Ω. 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 
с, в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); 
и он выключен, когда плата расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED4 Индиктор питания Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату связи. 

LED5 Индиктор работы 

Этот индикатор горит, когда плата связи находится в 
рабочем состоянии. 
Выключен при возникновении ошибки. Проверьте, 
правильно ли подключен контакт сброса платы связи и 
источника питания. 
Он мигает, когда плата связи находится в 
предоперационном состоянии. 
Один раз мигает, когда плата связи находится в 
состоянии останова. 

LED6 Индикатор ошибки 

Этот индикатор горит, когда шина контроллера CAN 
отключена или на ПЧ возникла неисправность. 
Он выключен, когда карта связи находится в рабочем 
состоянии. 
Он мигает, если настройка адреса неверна. 
Он мигает один раз, когда принятый кадр пропущен или 
возникает ошибка во время приема кадра. 

Подробнее об операции см. руководство по эксплуатации платы расширения связи ПЧ серии RI350A.. 
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A.6.3 Плата связи Ethernet––EC-TX504 

Для подключения платы связи EC-TX504 используется стандартные разъемы RJ45. 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 с, 
в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); и 
он выключен, когда плата расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED4 Индиктор питания Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату связи. 

A.6.4 Плата связи PROFIBUS-DP––EC-TX503 

CN1 представляет собой 9-контактный разъем D-типа, как показано на следующем рисунке. 

5 4 3 2 1

9 8 7 6

Контакт Описание 
1 - Неиспользуемый 
2 - Неиспользуемый 
3 B-Line Data+ (twisted pair 1) 
4 RTS Request sending 
5 GND_BUS Isolation ground 
6 +5V BUS Isolated power supply of 5 V DC 
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Контакт Описание 
7 - Неиспользуемый 
8 A-Line Data- (twisted pair 2) 
9 - Неиспользуемый 

Housing SHLD PROFIBUS cable shielding line 

+ 5V и GND_BUS - терминаторы шины. Некоторым устройствам, таким как оптический трансивер (RS485), может 

потребоваться питание через эти контакты. 

На некоторых устройствах направления передачи и приема определяются RTS. В обычных приложениях необходимо 

использовать только A-Line, B-Line и защитный слой.. 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 
с, в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 с); 
и он выключен, когда плата расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED2 Онлайн-индикатор 

Этот индикатор горит, когда плата связи находится в 
режиме онлайн, и обмен данными может быть выполнен. 
Выключен, когда плата связи не находится в режиме 
онлайн. 

LED3 Индикатор 
Оффлайн/Ошибка 

Этот индикатор горит, когда плата связи отключена и 
обмен данными не может быть выполнен. 
Он мигает, когда плата связи не находится в автономном 
режиме. 
Он мигает с частотой 1 Гц при возникновении ошибки 
конфигурации: длина данных пользовательских 
параметров, заданных во время инициализации платы 
связи, отличается от длины, заданной во время 
конфигурации сети. 
Он мигает с частотой 2 Гц, если данные 
пользовательских параметров неверны: длина или 
содержание данных пользовательских параметров, 
установленных во время инициализации платы связи, 
отличается от той, которая используется во время 
конфигурации сети. 
Он мигает с частотой 4 Гц при возникновении ошибки при 
инициализации ASIC связи PROFIBUS. 
Выключен, когда функция диагностики отключена. 

LED4 Индикатор спитания Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату связи. 

Подробнее об операции см. руководство по эксплуатации платы расширения связи ПЧ серии RI350A. 

A.6.5 Плата связи PROFINET—EC- TX509

Терминал CN2 принимает стандартный интерфейс RJ45, где CN2 представляет собой двойной интерфейс RJ45, и эти 

два интерфейса RJ45 не отличаются друг от друга и могут быть взаимозаменяемыми. Они расположены следующим 
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образом: 

Pin Name Description 
1 n/c Не подключен 
2 n/c Не подключен 
3 RX- Получение данных - 
4 n/c Не подключен 
5 n/c Не подключен 
6 RX+ Получение данных + 
7 TX- Передача данных - 
8 TX+ Передача данных + 

Определение показателя состояния 

Карта связи PROFINET имеет 9 индикаторов, из которых LED1 - индикатор питания, LED2–5 - индикаторы состояния 

связи на коммуникационной карте, а LED6–9 - индикаторы состояния сетевого порта. 

LED Цвет Состояние Описание 
LED1 Зеленый 3.3 В индикатор питания 

LED2 
(Индикатор состояния 

шины) 
Красный 

Вкл. Нет сетевого подключения 

Мигает 
Соединение с сетевым кабелем между 
контроллером Profinet в порядке, но связь не 
установлена. 

Выкл. Установлена связь с контроллером Profinet 
LED3 

(Индикатор ошибки 
системы) 

Зеленый 
Вкл. Диагностика Profinet выполняется 

Выкл. Нет диагностики Profinet 

LED4 
(Индикатор готовности 

Slave) 
Зеленый 

Вкл. Стек протокола TPS-1 запущен 
Мигает TPS-1 ожидает инициализацию MCU 
Выкл. Стек протокола TPS-1 не запускается 

LED5 
(Индикатор состояния 

обслуживания) 
Зеленый Зависит от производителя - в зависимости от 

характеристик устройства 

LED6/7 
(Индикатор состояния 

сетевого порта) 
Зеленый 

Вкл Плата связи PROFINET и ПК / ПЛК 
подключены через сетевой кабель 

Выкл. Плата связи PROFINET и ПК / ПЛК еще не 
подключены 

LED8/9 
(Индикатор связи сетевого 

порта) 
Зеленый 

Мигает Плата связи PROFINET и ПК / ПЛК 
обмениваются данными 

Выкл. Плата связи PROFINET и ПК / ПЛК не 
обмениваются данными 

Электрическое подключение: 

Плата связи Profinet использует стандартный интерфейс RJ45, который может использоваться в топологии «Шина» и 

топологии «Звезда». Схема электрических соединений топологии линейной сети показана ниже. 

Master 
device

Slave device 2

RJ45 RJ45

Slave device 1

RJ45 RJ45

Slave device n

RJ45 RJ45

Схема электрических соединений топологии «Шина» 

Примечание. Для топологии «Звезда» пользователям необходимо подготовить коммутаторы Profinet. 

Схема электрических соединений топологии «Звезда»показана ниже: 
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Master 
device

Slave device 2

RJ45 RJ45

Slave device 1

RJ45 RJ45

Slave device n

RJ45 RJ45

Switch

A.7 Описание функции программируемой платы расширения ПЛК
A.7.1 Программируемая плата расширения ПЛК––EC-PC501-00 

Клеммы расположены следующим образом: 

SW1 - это переключатель пуска / остановки программируемой платы расширения. CN6 - это порт загрузки программы, 

и вы можете подключиться к компьютеру с помощью стандартного USB-кабеля. COM и CME закорочены через J1 

перед доставкой. 

PY1 PY2 CME COM 

COM PS1 PS2 PS3 PRO1A PRO1B PRO1C 

PW +24V PS4 PS5 PS6 PRO2A PRO2C 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED3 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период равен 1 
с, в течение 0,5 с и выключен в течение остальных 0,5 
с); и он выключен, когда плата расширения отсоединена 
от платы управления. 

LED4 Индикатор состояния 
работы ПЛК  

Этот индикатор горит, когда DIP-переключатель 
установлен в положение RUN (запустить ПЛК); и он 
выключен, когда переключатель повернут в положение 
STOP (останов ПЛК). 

LED5 Индикатор питания Этот индикатор горит после того, как плата управления 
подает питание на плату связи. 

Программируемая плата расширения EC-PC501-00 может заменить некоторые приложения микро ПЛК. Он принимает 
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глобальную основную среду разработки ПЛК, поддерживающую шесть типов языков программирования, а именно язык 

инструкций (IL), структурный текст (ST), функциональную блок-схему (FBD), релейную диаграмму (LD), непрерывную 

функциональную диаграмму (CFC), и схема последовательных функций (SFC). Он обеспечивает пространство для 

хранения пользовательских программ 128 кБ и пространство для хранения данных 64 кБ, что облегчает вторичную 

разработку клиентов и отвечает требованиям к настройке. 

Программируемая плата расширения EC-PC501-00 имеет 6 цифровых входов, 2 цифровых выхода и 2 релейных 

выхода. Это удобно для пользователя, обеспечивая релейные выходы через винтовые клеммы и другие входы и 

выходы через пружинные клеммы. 

Описание функций клемм EC-PC501-00 

Категория Маркировка Наименование Описание функций 

Питание PW Внешенее питание 

Рабочее питания цифрового входа 
обеспечивается внешним источником питания. 
Диапазон напряжения: 12–24 В 
Клеммы PW и + 24V закорочены перед 
поставкой. 

Цифоровой 
вход/выход 

PS1—COM Цифоровой вход 1 
1. Внутренний импеданс: 3,3 кОм 
2. Допустимое входное напряжение: 12–30 В
3. Двунаправленные клеммы 
4. Макс. входная частота: 1 кГц 

PS2—COM Цифоровой вход 2 
PS3—COM Цифоровой вход 3 
PS4—COM Цифоровой вход 4 
PS5—COM Цифоровой вход 5 
PS6—COM Цифоровой вход 6 
PY1—CME Цифоровой выход 1 1. Коммутационная нагрузка: 200 мА / 30 В 

2. Диапазон выходных частот: 0–1 кГц 
3. Клеммы CME и COM перед поставкой 
замкнуты через J1.

PY2—CME Цифоровой выход 2 

Релейный 
выход 

PR01A NO контакт реле 1 

1. Коммутационная нагрузка: 3 А / AC 250 В, 1 А 
/ DC 30 В 
2. Не используйте их в качестве 
высокочастотных цифровых выходов.

PR01B NC контакт реле 1 

PR01C Общий контакт реле 
1 

PR02A NO контакт реле 2 

PR02C Общий контакт реле 
2 

Подробнее о работе программируемых плат расширения см. В Руководстве по эксплуатации платы расширения ПЧ 

серии RI350A. 



ПЧ серии RI350А – высокопроизводительный, многофункциональный  

168 

Приложение В: Технические характеристики  

В.1 Содержание главы 

В этой главе описываются технические данные ПЧ и его соответствие CE и другим системам сертификации качества. 

B.1.1 Выбор ПЧ 

Выберите ПЧ на основе номинального тока и мощности двигателя. Чтобы выдержать номинальную мощность 

двигателя, номинальный выходной ток ПЧ должен быть больше или равен номинальному току двигателя. 

Номинальная мощность ПЧ должна быть выше или равна мощности двигателя. 

Примечание: 

1. Максимально допустимая мощность на валу двигателя ограничена в 1,5 раза номинальной мощностью двигателя. 

Если предел превышен, ПЧ автоматически ограничивает крутящий момент и ток двигателя. Эта функция 

эффективно защищает входной вал от перегрузки. 

2. Номинальная мощность - это мощность при температуре окружающей среды 40 ° C. 

3. Необходимо проверить и убедиться, что мощность, протекающая через общее соединение постоянного тока в 

общей системе постоянного тока, не превышает номинальную мощность двигателя.. 

B.1.2 Переразмеривание ПЧ 

Если температура окружающей среды на месте, где установлен ПЧ, превышает 40 ° C, высота над уровнем моря 

превышает 1000 м или частота переключения изменяется с 4 кГц на 8, 12 или 15 кГц, мощность ПЧ будет снижена 

B.1.3 Переразмеривание по температуре 

Когда температура колеблется от + 40 ° C до + 50 ° C, номинальный выходной ток уменьшается на 1% для каждого

повышенного значения 1 ° C. Для фактического снижения мощности, см. следующий рисунок. 

Derating coefficient (%)

Temperature (℃)

-10 0 10 20 30 40 50

100

90
80

60

40

20

Примечание: Не рекомендуется использовать ПЧ при температуре выше 50 ° C. Если вы это сделаете, вы будете 

нести ответственность за последствия, вызванные. 

B.1.4 Переразмеривание по высоте над уровнем моря 

Когда высота места, где установлен ПЧ, ниже 1000 м, инвертор может работать с номинальной мощностью. Если 

высота над уровнем моря превышает 1000 м, допустимая выходная мощность снижается. Для получения подробной 

информации о снижении, см. следующий рисунок. 
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B.1.5 Переразмеривание из-за несущей частоты 

Мощность ПЧ серии RI350A варьируется в зависимости от несущей частоты. Номинальная мощность ПЧ определяется 

на основе несущей частоты, установленной на заводе. Если несущая частота превышает заводские настройки, 

мощность ПЧснижается на 10% для каждого повышенного значения 1 кГц. 

В.2 Характеристики сети 

Напряжение AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 
AC 3 фазы 520В (-15%)–690В (+10%) 

Ток при коротком 
замыкании 

Согласно определению в МЭК 60439-1, максимально допустимый ток 
короткого замыкания на входном конце составляет 100 кА. Следовательно, ПЧ 
применим к сценариям, в которых передаваемый ток в цепи не превышает 100 
кА, когда ПЧ работает при максимальном номинальном напряжении. 

Частота 50/60 Гц±5%, с максимальной скоростью изменения 20% / с 

В.3 Подключения двигателя 
Motor type Асинхронный двигатель или синхронный двигатель с постоянными магнитами 

Напряжение 0 – U1 (номинальное напряжение двигателя), 3 фазы симметрично, Umax 
(номинальное напряжение ПЧ) в точке ослабления поля 

Ток при коротком 
замыкании 

Защита от короткого замыкания на выходе двигателя соответствует 
требованиям МЭК 61800-5-1. 

Частота 0–400 Гц 
Разрешение по частоте 0.01 Гц 

Ток Смотрите номинальный ток. 
Перегрузочная способность 1,5 раза от номинальной мощности двигателя 

Точка ослабления поля 10–400 Гц 
Частота ШИМ 4, 8, 12, 15 кГц 

B.3.1 ЭМС-совместимость и длина кабеля двигателя 

В следующей таблице описана максимальная длина кабеля двигателя, которая соответствует требованиям директивы 

ЕС по электромагнитной совместимости (2004/108 / EC), когда несущая частота составляет 4 кГц. 

Все модели (с внешними фильтрами ЭМС) Максимальная длина кабеля двигателя (м) 
Категория среды II (C3) 30 
Категория среды I (C2) 30 

Вы можете узнать максимальную длину кабеля двигателя через параметры работы ПЧ. Чтобы узнать точную 

максимальную длину кабеля для использования внешнего фильтра ЭМС, обратитесь в местный офис INVT. 

Описание условий среды I (C2) и II (C3) см. В разделе «Правила по электромагнитной совместимости». 
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В.4 Стандарты применения 

В следующей таблице описаны стандарты, которым соответствуют ПЧ. 

EN/ISO 13849-1:2008 Safety of machinery––Safety-related parts of control systems––Part 1: General 
principles for design 

IEC/EN 60204-1:2006 Safety of machinery––Electrical equipment of machines. Part 1: General requirements 

IEC/EN 62061:2005 Safety of machinery––Safety-related functional safety of electrical, electronic, and 
programmable electronic control systems 

IEC/EN 61800-3:2004 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 3:EMC requirements and 
specific test methods 

IEC/EN 61800-5-1:2007 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 5-1: Safety 
requirements—Electrical, thermal and energy 

IEC/EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 5-2: Safety requirements––
Function 

B.4.1 Маркировка CE 

Маркировка CE на паспортной табличке ПЧ указывает на то, что преобразователь соответствует требованиям CE и 

соответствует требованиям Европейской директивы по низковольтному оборудованию (2006/95 / EC) и Директивы по

электромагнитной совместимости (2004/108 / EC).. 

B.4.2 Декларация соответствия ЭMC 

Европейский союз (ЕС) предусматривает, что электрические и электрические устройства, продаваемые в Европе, не 

могут генерировать электромагнитные помехи, которые превышают пределы, установленные в соответствующих 

стандартах, и могут нормально работать в средах с определенными электромагнитными помехами. Стандарт 

продукции ЭMC (EN 61800-3: 2004) описывает стандарты ЭMC и конкретные методы испытаний систем 

электропривода с регулируемой скоростью. Продукты должны строго соответствовать требованиям ЭMC. 

В.5 Правила по электромагнитной совместимости 

Стандарт продукции EMC (EN 61800-3: 2004) описывает требования EMC к ПЧ. 

Категории среды приложения 

Категория I: Гражданские среды, включая сценарии применения, в которых ПЧ напрямую подключены к низковольтным 

сетям гражданского электроснабжения без промежуточных трансформаторов. 

Категория II: Все среды, кроме тех, что в категории I. 

Категории ПЧ 

C1: номинальное напряжение ниже 1000 В, применяемое к средам категории I. 

C2: номинальное напряжение ниже 1000 В, без штекера, розетки или мобильных устройств; системы силовых 

приводов, которые должны устанавливаться и эксплуатироваться специализированным персоналом применительно к 

средам категории I 

Примечание. Стандарт EMC IEC / EN 61800-3 больше не ограничивает распределение мощности инверторов, но 

определяет их использование, установку и ввод в эксплуатацию. Специализированный персонал или организации 

должны обладать необходимыми навыками (включая знания по электромагнитной совместимости) для установки и / 

или ввода в эксплуатацию систем электропривода. 

C3: Номинальное напряжение ниже 1000 В, применяемое к средам категории II. Они не могут быть применены к 

средам категории I. 
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C4: Номинальное напряжение выше 1000 В или номинальный ток выше или равный 400 А, применяемое к сложным 

системам в средах категории II. 

B.5.1 Категория С2 

1. Предел индукционных помех соответствует следующим условиям:

2. 1. Выберите дополнительный фильтр ЭМС в соответствии с Приложением D и установите его в соответствии с 

описанием в руководстве по фильтру ЭМС. 

3. 2. Выберите кабели двигателя и управления в соответствии с описанием в руководстве. 

4. 3. Установите инвертор в соответствии с описанием в руководстве. 

5. 4. Максимальная длина кабеля двигателя при частоте коммутации 4 кГц приведена в разделе «Совместимость по 

ЭМС и длина кабеля двигателя». 

 В настоящее время ПЧ может создавать радиопомехи, необходимо принять меры для
уменьшения помех. 

B.5.2 Категория C3 

Антиинтерференционная характеристика ПЧ соответствует требованиям для среды II категории в стандарте IEC / 

EN 61800-3. 

Предел индукционных помех соответствует следующим условиям: 

1. Выберите дополнительный фильтр ЭМС в соответствии с Приложением D и установите его в соответствии с 

описанием в руководстве по фильтру ЭМС. 

2. Выберите кабели двигателя и управления в соответствии с описанием в руководстве. 

3. Установите ПЧ в соответствии с описанием в руководстве. 

4. Максимальная длина кабеля двигателя при частоте коммутации 4 кГц приведена в разделе «Совместимость по 

ЭМС и длина кабеля двигателя». 

 ПЧ категории C3 не могут применяться к гражданским низковольтным общим сетям. При 
применении к таким сетям ПЧ может генерировать радиочастотные электромагнитные 
помехи. 
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Приложение С. Габаритные чертежи 

С.1 Содержание главы 

В этой главе описываются габаритные чертежи ПЧ серии RI350A. Единица измерения, используемая на чертежах, 

составляет мм. 

С.2 Панель управления 
C.2.1 Чертежи и размеры

Installation hole dimensions and diagram for key installation without bracket

Outer outline of the keypad 2-M3×8 tapping 
screw Pdnho Khysdg

10
9.

3

71.3

28.5

16.8
2.5

10
9.

3
56

6.
7

71.3
58

2- ø4

19
34

.4 19 20.4

Рис 0.1 Размеры панели управления 

C.2.2 Кронштейн для установки панели управления 

Примечание: При установке внешней панели управления вы можете использовать винты с резьбой или кронштейн 

панели управления. Для ПЧ напряжением 380 В, мощностью от 1,5 до 75 кВт необходимо использовать 

дополнительные монтажные кронштейны для панели управления. Для напряжений 380 В, от 90 до 500 кВт и 660 В, от 

22 до 630 кВт вы можете использовать дополнительные кронштейны или использовать стандартные кронштейны для 

панели управления. 

Installation dimensionsKeypad adapter bracket

103 98

14
0

11
5

4-R12

Рис 0.2 Монтажный кронштейн для панели управления (опция) для ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 500 кВт 
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С.3 Структура ПЧ 

Рис 0.3 Структура ПЧ 

С.4 Размеры ПЧ 3фазы 380 В (-15%) - 440 В (+ 10%) 
C.4.1 Размеры для настенного монтажа 

W1

H1

D1 W2

H2

Рис 0.4 Схема настенного монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 37 кВт 
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W1

W2

H1 H2

W3

D1

Рис 0.5 Схема настенного монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 45 до 75 кВт. 

W1 D1
W2

H1 H2

Рис 0.6 Схема настенного монтажа ПЧ 380 В, от 90 до 110 кВт 
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W1

H1

D1 W2 W2
6- ø11.0

H2

Рис 0.7 Схема настенного монтажа ПЧ 380 В, от 132 до 220 кВт 

W1 W2D1

H1 H2

6- ø13.0
W2

Рис 0.8 Схема настенного монтажа ПЧ напряжением 380 В, мощностью от 250 до 315 кВт 

Таблица C.1 Габаритные размеры ПЧ 380 В (единица измерения: мм)) 

Мощность ПЧ W1 W2 W3 H1 H2 D1 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

1.5кВт – 2.2 кВт 126 115 - 186 175 185 5 M4 
4 кВт – 5.5 кВт 126 115 - 186 175 201 5 M4 

7.5 кВт 146 131 - 256 243.5 192 6 M5 
11 кВт – 15 кВт 170 151 - 320 303.5 220 6 M5 

18.5 кВт –22 кВт 200 185 - 340.6 328.6 208 6 M5 
30 кВт – 37 кВт 250 230 - 400 380 223 6 M5 
45 кВт – 75 кВт 282 160 226 560 542 258 9 M8 
90 кВт – 110 кВт 338 200 - 554 535 330 10 M8 
132 кВт –220 кВт 500 180 - 870 850 360 11 M10 
250 кВт –315 кВт 680 230 - 960 926 380 13 M12 
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C.4.2 Размеры для фланцевого монтажа

H1 H2

W1

W2

D1

D2 W3

W2
W4

H4

H2H3

Рис 0.9 Схема фланцевого монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 75 кВт 

W1

H1

D1

W2

H2

98.0

D2

W2

W3W4

H4

H2
H3

Рис 0.10 Схема фланцевого монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 90 до 110 кВт 
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W1 D1

W2 W2 D2

H2H1

W4

W3

W2 W2

H4

H2 H3

Рис 0.11 Схема фланцевого монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 132 до 220 кВт 

Таблица C.2 Установочные размеры фланцевого монтажа ПЧ 380 В (единица измерения: мм)) 

Мощность ПЧ W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

1.5кВт– 2.2кВт 150.2 115 130 7.5 234 220 190 13.5 185 65.5 5 M4 
 4 кВт – 5.5 кВт 150.2 115 130 7.5 234 220 190 13.5 201 83 5 M4 

7.5 кВт 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 192 84.5 6 M5 
11 кВт – 15 кВт 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 220 113 6 M5 

18.5 кВт – 22 кВт 266 250 224 13 371 250 350.6 20.3 208 104 6 M5 
30 кВт – 37 кВт 316 300 274 13 430 300 410 55 223 118.3 6 M5 
45 кВт – 75 кВт 352 332 306 12 580 400 570 80 258 133.8 9 M8 
90 кВт – 110 кВт 418.5 389.5 361 14.2 600 370 559 108.5 330 149.5 10 M8 

132 кВт – 220 кВт 500 180 480 60 870 850 796 37 360 178.5 11 M10 

C.4.3 Размеры для напольной установки
W4

W2 W2

H1 H2

D1

W1

W3

D2

D2

3- ø13.0

6- ø12.0

Рис 0.12 Схема для напольного монтажа ПЧ напряжением 380 В, мощностью от 250 до 315 кВт 
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W1

W2 W2

H1 H2

3- ø22.0

D1

D2

D2

W3

6- ø12.0

Рис 0.13 Схема для напольного монтажа ПЧ напряжением 380 В, мощностью от 355 до 500 кВт 

Таблица C.3. Установочные размеры напольных ПЧ 380 В (единица измерения: мм) 

Мощность ПЧ W1 W2 W3 W4 H1 H2 D1 D2 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

250кВт–315кВт 750 230 714 680 1410 1390 380 150 13\12 M12/M10 
355кВт–500кВт 620 230 572 - 1700 1678 560 240 22\12 M20/M10 



ПЧ серии RI350А – высокопроизводительный, многофункциональный 

179 

Приложение D Дополнительное оборудование 

D.1 Содержани е главы

В этой главе описывается, как выбрать дополнительное оборудование для ПЧ серии RI350A. 

D.2 Подключение дополнительного оборудования

На следующем рисунке показана внешние подключения ПЧ серии RI350A. 

Power supply

Breaker

Input filter

Input reactor

Earth

DC reactor

LCD keypad

P1
+

+ -PB

Brake 
resistor Brake unit

PC

RS485–
RS232 

converter 

Output filter

Output reactor

Motor

Earth

+

Upper PC 
software

485+

485-Standard

Примечание: 

1. ПЧ на 380 В, 37 кВт или ниже оснащены встроенными тормозными устройствами, а ПЧ от 45 кВт до 110 кВт могут

быть сконфигурированы с дополнительными встроенными тормозными устройствами. 

2. ПЧ напряжением 380 В, мощностью от 18,5 до 110 кВт оснащены встроенными реакторами постоянного тока. 

3. Клеммы P1 оборудованы только для ПЧ напряжением 380 В, 132 кВт или выше, что позволяет напрямую

подключать ПЧ к внешним реакторам постоянного тока. 

4. Клеммы P1 оборудованы для всех ПЧ серии 660 В или выше, что позволяет напрямую подключать ПЧ к внешним

реакторам постоянного тока. 

5. Тормозные блоки серии DBU стандартные тормозные блоки. Подробнее см. Руководство по эксплуатации DBU.
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Рисунок Наименование Описание 

Кабель Для передачи сигнала 

Автоматический 
выключатель 

Устройство для предотвращения поражения 
электрическим током и защиты от короткого 
замыкания на землю, что может привести к утечке 
тока и пожару. Выберите автоматические 
выключатели остаточного тока (RCCB), которые 
применимы к ПЧ и могут ограничивать гармоники 
высокого порядка и номинальный чувствительный 
ток для одного ПЧ который превышает 30 мА. 

Входной реактор 
Используются для улучшения коэффициента 
регулировки тока на входной стороне ПЧ и, таким 
образом, ограничения гармонических токов высокого 
порядка. 
ПЧ на 380 В, 132 кВт или выше и 660 В могут быть 
напрямую подключены к внешним DC реакторам. 

DC реактор 

Входной фильтр 

Ограничивает электромагнитные помехи, 
создаваемые ПЧ и передаваемые в общественную 
сеть через кабель питания. Установить входной 
фильтр рядом с входными клеммами ПЧ 

 или 

Тормозной блок или 
тормозной резистор 

Оборудование, используемое для расходования 
регенеративной энергии двигателя, чтобы сократить 
время замедления. 
ПЧ на 380 В, 37 кВт или ниже должны быть 
укомплектованы тормозными резисторами, таковые 
на 380 В, 132 кВт или выше и серии 660 В также 
должны быть сконфигурированы с тормозными 
устройствами, а ПЧ на 380 В, от 45 кВт до 110 кВт 
могут быть укомплектованы дополнительными 
встроенными тормозными блоками. 

Выходной фильтр 

Используется для ограничения помех, создаваемых 
в зоне проводки на выходной стороне ПЧ. 
Установить выходной фильтр рядом с выходными 
клеммами ПЧ. 

Выходной реактор 

Используется для удлинения действительного 
расстояния от ПЧ до двигателя, для эффективного 
ограничения переходного высокого напряжения, 
генерируемое во время включения и выключения 
IGBT-модуля ПЧ.  

D.3 Напряжение питания

Обратитесь к электрической установке. 

 Убедитесь, что класс напряжения ПЧ соответствует классу напряжения сети.

D.4 Кабели 
D.4.1 Кабели питания 

Размеры входных силовых кабелей и кабелей двигателя должны соответствовать местным нормам. 

• Входные силовые кабели и кабели двигателя должны выдерживать соответствующие токи нагрузки. 

• Максимальный температурный запас кабелей двигателя при непрерывной работе не может быть ниже 70 ° C. 

• Проводимость заземляющего проводника PE такая же, как и у фазового проводника, то есть площади поперечного 

сечения одинаковы. 

• Подробнее о требованиях к электромагнитной совместимости см. Приложение B «Технические данные». 

Чтобы соответствовать требованиям по электромагнитной совместимости, установленным в стандартах CE, вы 
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должны использовать симметричные экранированные кабели в качестве кабелей двигателя (как показано на 

следующем рисунке). 

В качестве входных кабелей могут использоваться четырехжильные кабели, но рекомендуется использовать 

симметричные экранированные кабели. По сравнению с четырехжильными кабелями симметричные экранированные 

кабели могут снизить электромагнитное излучение, а также ток и потери в кабелях двигателя. 

Shield layer 

Jacket
Insulator

Conductor

PE

PE conductor and 
shield layer   

Jacket
Insulator

Conductor

Jacket
Insulator

Conductor

PE

Symmetrical shielded cable  Four-core cable- 

Примечание: Если проводимость экранирующего слоя кабелей двигателя не может соответствовать требованиям, 

необходимо использовать отдельные провода PE. 

Для защиты проводников площадь поперечного сечения экранированных кабелей должна быть такой же, как и у 

фазных проводников, если кабель и проводник изготовлены из материалов одного типа. Это снижает сопротивление 

заземления и, следовательно, улучшает непрерывность сопротивления. 

Для эффективного ограничения излучения и проводимости радиочастотных (РЧ) помех проводимость 

экранированного кабеля должна составлять не менее 1/10 от проводимости фазового проводника. Это требование 

может быть хорошо выполнено с помощью медного или алюминиевого защитного слоя. На следующем рисунке 

показано минимальное требование к кабелям двигателя и ПЧ. Кабель должен состоять из слоя медных полос в форме 

спирали. Чем плотнее экранирующий слой, тем эффективнее ограничиваются электромагнитные помехи. 

Cross-section of the cable    

Insulating layer Shield layer 

D.4.2 Кабели цепей управления 

Все аналоговые кабели управления и кабели, используемые для ввода частоты, должны быть экранированными. 

Аналоговые сигнальные кабели должны быть витыми парами с двойным экраном (как показано на рисунке а). 

Используйте одну отдельную экранированную витую пару для каждого сигнала. Не используйте один и тот же провод 

заземления для разных аналоговых сигналов. 
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Power cable arrangement    

Multiple double-shielded twisted-pair cables Multiple shielded twisted-pair cables

Для цифровых сигналов низкого напряжения рекомендуются кабели с двойным экраном, но также могут 

использоваться экранированные или неэкранированные витые пары (как показано на рисунке b). Однако для 

частотных сигналов можно использовать только экранированные кабели. 

Релейные кабели должны быть с металлическими плетеными экранирующими слоями. 

Клавиатуры должны быть подключены с помощью сетевых кабелей. В сложных электромагнитных условиях 

рекомендуется использовать экранированные сетевые кабели. 

Примечание: Аналоговые и цифровые сигналы не могут использовать одни и те же кабели, и их кабели должны быть 

расположены отдельно. 

Не проводите тесты на долговечность и сопротивление изоляции, такие как тесты на высоковольтную изоляцию или 

использование мегаметра для измерения сопротивления изоляции ПЧ или его компонентов. Перед поставкой 

проводились испытания на изоляцию и выдерживание напряжения между главной цепью и шасси каждого ПЧ. Кроме 

того, внутри инверторов сконфигурированы схемы ограничения напряжения, которые могут автоматически отключать 

испытательное напряжение. 

Примечание: Перед подключением проверьте условия изоляции входного силового кабеля ПЧ в соответствии 

с местными правилами. 
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D.4.2.1 AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%)

Модель ПЧ 

Рекомендуемый 
размер кабеля (мм2) Размер подключаемого кабеля (vv2) 

Винты 
Момент 
затяжки 

(Нм) RST 
UVW PE RST 

UVW P1, (+) PB, (+), (-) PE 

RI350A-G-P1K5-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI350A-G-P2K2-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI350A-G-P4K0-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI350A-G-P5K5-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI350A-G-P7K5-4 4 4 2.5–6 4–6 4–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI350A-G-P11K0-4 6 6 4–10 4–10 4–10 4–10 M5 2.3 

RI350A-G-P15K0-4 6 6 4–10 4–10 4–10 4–10 M5 2.3 

RI350A-G-P18K5-4 10 10 10–16 10–16 10–16 10–16 M5 2.3 

RI350A-G-P22K0-4 16 16 10–16 10–16 10–16 10–16 M5 2.3 

RI350A-G-P30K0-4 25 16 25–50 25–50 25–50 16–25 M6 2.5 

RI350A-G-P37K0-4 25 16 25–50 25–50 25–50 16–25 M6 2.5 

RI350A-G-P45K0-4 35 16 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI350A-G-P55K0-4 50 25 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI350A-G-P75K0-4 70 35 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI350A-G-P90K0-4 95 50 70–120 70–120 70–120 50–70 M12 35 

RI350A-G-P110K0-
4 120 70 70–120 70–120 70–120 50–70 M12 35 

RI350A-G-P132K0-
4 185 95 95–300 95–300 95–300 95–240 

Гайки используются в 
качестве клемм, 
поэтому рекомендуется 
использовать гаечный 
ключ. 

RI350A-G-P160K0-
4 240 120 95–300 95–300 95–300 120–240 

RI350A-G-P185K0-
4 95×2P 120 95×2P 

–150×2P 
95×2P 

–150×2P 
95×2P 

–150×2P 120–240 

RI350A-G-P220K0-
4 150×2P 150 95×2P –

150×2P 
95×2P –
150×2P 

95×2P –
150×2P 150–240 

RI350A-G-P250K0-
4 95×4P 95×2P 95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×2P 

–150×2P 
RI350A-G-P280K0-

4 95×4P 95×2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI350A-G-P315K0-
4 95×4P 95×4P 95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×2P 

–150×2P 
RI350A-G-P350K0-

4 95×4P 95×4P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI350A-G-P400K0-
4 150×4P 150×2P 95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×2P 

–150×2P 
RI350A-G-P450K0-

4 150*4P 150*2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI350A-G- 
P500K0-4 150×4P 150×2P 95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×4P 

–150×4P 
95×2P 

–150×2P 

Примечание: 

1. Кабели с размерами, рекомендованными для главной цепи, могут использоваться в сценариях, где

температура окружающей среды ниже 40 ° C, длина проводов меньше 100 м, а ток - это номинальный ток. 
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2. Клеммы P1, (+) и (-) используются для подключения к реакторам постоянного тока и тормозным

аксессуарам.

D.4.3 Расположение кабелей 

Кабели двигателя должны быть расположены вдали от других кабелей. Кабели двигателя нескольких инверторов могут 

быть расположены параллельно. Рекомендуется размещать кабели двигателя, входные кабели питания и кабели 

управления отдельно в разных лотках. Выход dU / dt ПЧ может увеличить электромагнитные помехи на других кабелях. 

Не размещайте другие кабели и кабели двигателя параллельно. 

Если контрольный кабель и кабель питания должны пересекаться друг с другом, убедитесь, что угол между ними 

составляет 90 градусов. 

Кабельные лотки должны быть правильно подключены и заземлены. Алюминиевые лотки могут реализовывать 

местный эквипотенциал. 

На следующем рисунке показаны требования к расстоянию расположения кабелей. 

Cable arrangement distances

Insut srwer cdele

Crntrrl cdele Crntrrl cdele

Mrtrr cdele

Mrtrr cdele

Prwer cdele

Mln. glstdnce:
200 mm Mln. glstdnce: 500 mm

Mln. glstdnce: 
300 mm

D.4.4 Проверка изоляции 

Проверьте двигатель и условия изоляции кабеля двигателя перед запуском двигателя.

1. Убедитесь, что кабель двигателя подключен к двигателю, а затем отсоедините кабель двигателя от выходных 

клемм U, V и W ПЧ. 

2. Используйте мегаметр 500 В постоянного тока для измерения сопротивления изоляции между каждым фазным 

проводником и проводом защитного заземления. Подробнее о сопротивлении изоляции двигателя см. описание, 

предоставленное производителем. 

Примечание. Сопротивление изоляции уменьшается, если внутри двигателя влажно. Если он может быть 

влажным, необходимо высушить двигатель, а затем снова измерить сопротивление изоляции. 

D.5 Автоматический выключатель и электромагнитный контактор 

Вам необходимо добавить предохранитель для предотвращения перегрузки. 

Вам необходимо настроить автоматический выключатель в литом корпусе (MCCB) между источником питания 

переменного тока и ПЧ. Выключатель должен быть заблокирован в открытом состоянии, чтобы облегчить установку и 

осмотр. Мощность выключателя должна быть в 1,5-2 раза выше номинального тока ПЧ. 

 В соответствии с принципом работы и конструкцией выключателей, если не соблюдаются 
правила производителя, горячие ионизированные газы могут выходить из корпуса 
выключателя при возникновении короткого замыкания. Чтобы обеспечить безопасное 
использование, соблюдайте особую осторожность при установке и размещении 
выключателя. Следуйте инструкциям производителя.

Для обеспечения безопасности вы можете установить электромагнитный контактор на входной стороне для 
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управления включением и отключением питания основной цепи, чтобы входное питание ПЧ можно было эффективно 

отключить при возникновении сбоя системы. 

D.5.1 Автоматические выключатели и электромагнитные контакторы для AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 

Модель ПЧ Предохранитель (A) Автоматический 
выключатель (A) 

Номинальный ток 
контактора (A) 

RI350A-G-P1K5-4 1 16 10 
RI350A-G-P2K2-4 17.4 16 10 
RI350A-G-P4K0-4 30 25 16 
RI350A-G-P5K5-4 45 25 16 
RI350A-G-P7K5-4 60 40 25 
RI350A-G-P11K0-4 78 63 32 
RI350A-G-P15K0-4 105 63 50 
RI350A-G-P18K5-4 114 100 63 
RI350A-G-P22K0-4 138 100 80 
RI350A-G-P30K0-4 186 125 95 
RI350A-G-P37K0-4 228 160 120 
RI350A-G-P45K0-4 270 200 135 
RI350A-G-P55K0-4 315 200 170 
RI350A-G-P75K0-4 420 250 230 
RI350A-G-P90K0-4 480 315 280 
RI350A-G-P110K0-4 630 400 315 
RI350A-G-P132K0-4 720 400 380 
RI350A-G-P160K0-4 870 630 450 
RI350A-G-P185K0-4 1110 630 580 
RI350A-G-P220K0-4 1230 800 630 
RI350A-G-P250K0-4 1380 800 700 
RI350A-G-P280K0-4 1500 1000 780 
RI350A-G-P315K0-4 1740 1200 900 
RI350A-G-P350K0-4 1860 1280 960 
RI350A-G-P400K0-4 2010 1380 1035 
RI350A-G-P450K0-4 2445 1630 1222 
RI350A-G- P500K0-4 2505 1720 1290 

Примечание: Спецификации, описанные в предыдущей таблице, являются идеальными значениями. Вы 

можете выбрать на основе реальных рыночных условий, но старайтесь не использовать те, которые имеют 

более низкие значения. 
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D.7.2 Фильтры для AC 3 фазы 380В (-15%)–440А (+10%)

Модель ПЧ Входной фильтр Выходной фильтр 
RI350A-G-P1K5-4 

FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B RI350A-G-P2K2-4 
RI350A-G-P4K0-4 

FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B RI350A-G-P5K5-4 
RI350A-G-P7K5-4 

FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B RI350A-G-P11K0-4 
RI350A-G-P15K0-4 

FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B RI350A-G-P18K5-4 
RI350A-G-P22K0-4 

FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B RI350A-G-P30K0-4 
RI350A-G-P37K0-4 

FLT-P04100L-B FLT-L04100L-B RI350A-G-P45K0-4 
RI350A-G-P55K0-4 

FLT-P04150L-B FLT-L04150L-B RI350A-G-P75K0-4 
RI350A-G-P90K0-4 

FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B RI350A-G-P110K0-4 
RI350A-G-P132K0-4 
RI350A-G-P160K0-4 

FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B RI350A-G-P185K0-4 
RI350A-G-P220K0-4 

FLT-P04600L-B FLT-L04600L-B RI350A-G-P250K0-4 
RI350A-G-P280K0-4 
RI350A-G-P315K0-4 

FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B RI350A-G-P350K0-4 
RI350A-G-P400K0-4 
RI350A-G-P450K0-4 

FLT-P041000L-B FLT-L041000L-B RI350A-G- P500K0-4 

Примечание: 

1. Входной EMI соответствует требованиям C2 после настройки входного фильтра.

2. В предыдущей таблице описаны внешние аксессуары. Вы должны указать те, которые вы выбираете при

покупке аксессуаров.
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D.8 Системы торможения 
D.8.1 Выбор тормозных компонентов 

Когда ПЧ, приводящий в действие высокоинерционную нагрузку, замедляется или должен резко замедляться, 

двигатель работает в состоянии генерирования мощности и передает энергию, несущую нагрузку, в цепь постоянного 

тока ПЧ, вызывая повышение напряжения на шине ПЧ. Если напряжение на шине превышает определенное значение, 

ПЧ сообщает об ошибке перенапряжения. Чтобы этого не случилось, необходимо настроить компоненты тормозов. 

 Проектирование, установка, ввод в эксплуатацию и эксплуатация устройства должны
выполняться обученными и квалифицированными специалистами. 

 Во время работы следуйте всем инструкциям «Предупреждение». В противном случае 
возможны серьезные телесные повреждения или потеря имущества. 

 Только квалифицированные электрики могут выполнять электромонтаж. В противном
случае возможно повреждение ПЧ или компонентов тормоза. 

 Внимательно прочитайте инструкции к тормозному резистору или устройству, прежде
чем подключать их к ПЧ 

 Тормозные резисторы подключать только к клеммам PB и (+), а тормозные блоки - 
только к клеммам (+) и (-). Не подключайте их к другим терминалам. В противном случае 
возможно повреждение тормозной цепи, ПЧ и возгорание.

 Подключите компоненты тормоза к ПЧ согласно электрической схеме. Если
подключение выполнено неправильно, это может привести к повреждению ПЧ или
других устройств.

D.8.1.1 Модули торможения для AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 

ПЧ серии RI350A напряжением 380 В, 37 кВт или ниже оснащены встроенными тормозными устройствами, а ПЧ 

напряжением 380 В, 45 кВт или выше должны быть настроены с внешними тормозными устройствами. ПЧ от 45 кВт до 

110 кВт могут быть сконфигурированы с дополнительными встроенными тормозными блоками, а после 

конфигурирования встроенного тормозного блока к модели ПЧ добавляется суффикс «-B», например, RI350A-045G-4-B. 

Выберите тормозные резисторы в соответствии с конкретными требованиями (такими как тормозной момент и 

требования к использованию тормоза) на месте. 
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Модель ПЧ Модель модуля 
торможения 

Сопротивление 
применимо для 

100% 
тормозного 
момента (Ω) 

Рассеиваемая 
мощность 

тормозного 
резистора 

(кВт) 

Рассеиваемая 
мощность 

тормозного 
резистора (кВт 

Рассеиваемая 
мощность 

тормозного 
резистора (кВт 

Минимально 
допустимое 
тормозное 

сопротивление 
(Ω) 10% 

торможенние 
50% 

торможенние 
80% 

торможенние 
RI350A-G-P1K5-4 

Встроенный 
модуль 

торможения 

326 0.23 1.1 1.8 170 
RI350A-G-P2K2-4 222 0.33 1.7 2.6 130 
RI350A-G-P4K0-4 122 0.6 3 4.8 80 
RI350A-G-P5K5-4 89 0.75 4.1 6.6 60 
RI350A-G-P7K5-4 65 1.1 5.6 9 47 
RI350A-G-P11K0-4 44 1.7 8.3 13.2 31 
RI350A-G-P15K0-4 32 2 11 18 23 
RI350A-G-P18K5-4 27 3 14 22 19 
RI350A-G-P22K0-4 22 3 17 26 17 
RI350A-G-P30K0-4 17 5 23 36 17 
RI350A-G-P37K0-4 13 6 28 44 11.7 
RI350A-G-P45K0-4 

DBU100H-110-4 
10 7 34 54 

6.4 RI350A-G-P55K0-4 8 8 41 66 
RI350A-G-P75K0-4 6.5 11 56 90 
RI350A-G-P90K0-4 DBU100H-160-4 5.4 14 68 108 4.4 RI350A-G-P110K0-4 4.5 17 83 132 

RI350A-G-P132K0-4 DBU100H-220-4 3.7 20 99 158 3.2 
RI350A-G-P160K0-4 DBU100H-320-4 3.1 24 120 192 2.2 RI350A-G-P185K0-4 2.5 30 150 240 
RI350A-G-P220K0-4 DBU100H-400-4 2.2 33 165 264 1.8 RI350A-G-P250K0-4 2.0 38 188 300 
RI350A-G-P280K0-4 

Два 
DBU100H-320-4 

3.6×2 21×2 105×2 168×2 

2.2×2 RI350A-G-P315K0-4 3.2×2 24×2 118×2 189×2 
RI350A-G-P350K0-4 2.8×2 27×2 132×2 210×2 
RI350A-G-P400K0-4 2.4×2 30×2 150×2 240×2 
RI350A-G-P450K0-4 Два 

DBU100H-400-4 

2.2×2 34×2 168×2 270×2 
1.8×2 RI350A-G- 

P500K0-4 2.0×2 38×2 186×2 300×2 

Примечание: 

1. Выберите тормозные резисторы в соответствии с данными сопротивления и мощности, предоставленными

нашей компанией. 

2. Тормозной резистор может увеличить тормозной момент ПЧ. В предыдущей таблице описаны

сопротивление и мощность для 100% тормозного момента, 10% использования тормоза, 50% использования

тормоза и 80% использования тормоза. Вы можете выбрать тормозную систему в зависимости от фактических

условий эксплуатации. 

3. При использовании внешнего тормозного блока, правильно установите класс напряжения тормоза 

тормозного блока, руководствуясь руководством к динамическому тормозному блоку. Если класс напряжения 

установлен неправильно, ПЧ может работать неправильно. 

 Не используйте тормозные резисторы, сопротивление которых ниже указанного 
минимального сопротивления. Инверторы не обеспечивают защиту от перегрузки по току,
вызванной резисторами с низким сопротивлением.

 В тех случаях, когда часто используется тормоз, то есть использование тормоза 
превышает 10%, необходимо выбрать тормозной резистор с более высокой мощностью, как того 
требуют условия работы в соответствии с предыдущей таблицей.
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D.8.2 Выбор кабелей для тормозных резисторов 

Кабели тормозного резистора должны быть экранированными. 

D.8.3 Установка тормозного резистора 

Все резисторы должны быть установлены в местах с хорошими условиями охлаждения.

 Материалы вблизи тормозного резистора или тормозного блока должны быть 
невоспламеняющимися. Температура поверхности резистора высокая. Воздух, 
вытекающий из резистора, имеет сотни градусов Цельсия. Не допускайте контакта любых 
материалов с резистором.

Установка тормозных резисторов 

 Для ПЧ напряжением 380 В, 37 кВт или ниже требуются только внешние тормозные 
резисторы.PB and (+) are the terminals for connecting brake resistors. 

Goodrive350

PB

Ex
te
rn
al
br
ak
e
re
si
st

+

Установка тормозных модулей 

 Все ПЧ серии 660 В требуют внешних тормозных блоков. 

 (+) и (-) - клеммы для подключения тормозных блоков.

 Соединительные кабели между клеммами (+) и (-) ПЧ и тормозного блока должны быть 
короче 5 м, а соединительные кабели между клеммами BR1 и BR2 тормозного блока и 
клеммами тормоза резистор должен быть короче 10 м.

На следующем рисунке показано подключение одного преобразователя к блоку динамического торможения. 

+ + + + +++

External brake 
resistor RB

(+)
DC+

(-)
DC- BR1 BR2 PE(-)(+)

++ + + + ++

Goodrive350 DBU 
brake unit

RI350A 

RI350A 

Внешний тормозной резистор 

DBU 
Модуль 
торможе

ния 

Внешний 
тормозной 
резистор 



ПЧ серии RI350А – высокопроизводительный, многофункциональный 

193 

Приложение Е. Описание функций STO  

Стандарты: МЭК 61508-1, МЭК 61508-2, МЭК 61508-3, МЭК 61508-4, МЭК 62061, ИСО 13849-1 и МЭК 61800-5-2. 

Вы можете включить функцию безопасного отключения крутящего момента (STO), чтобы предотвратить неожиданные 

пуски, когда основной источник питания ПЧ не выключен. Функция STO отключает выход привода, отключая сигналы 

ПЧ, чтобы предотвратить неожиданные пуски двигателя (см. следующий рисунок). После включения функции STO вы 

можете выполнять некоторые операции (например, неэлектрическая очистка в токарной промышленности) и 

обслуживать неэлектрические компоненты устройства без отключения привода. 

Control 
circuit

+24V

Switch, relay, etc.

UDC+

UDC-

Drive 
circuit

PWM+

PWM-

U/V/W

H1
H2

Note: 
The contacts of the safety switch must be opened 
or closed within 250 ms; and the cable that 
connects the inverter to the safety switch cannot be 
longer than 25 m.

COM

Е.1 Таблица функциональной логики STO 

В следующей таблице описаны входные состояния и соответствующие отказы функции СТО. 

Состояние входа STO Соответствующая ошибка 

Н1 и H2 открываются одновременно 
Функция STO срабатывает, и ПЧостанавливается. 
Код ошибки: 
40: Безопасное отключение крутящего момента (STO) 

H1 и H2 закрыты одновременно Функция STOP не сработала, и ПЧ работает нормально. 

Один из Н1 или Н2 открылся, а 
другой закрылся 

Происходит сбой STL1, STL2 или STL3. 
Код ошибки: 
41: исключение канала H1 (STL1) 
42: исключение канала H2 (STL2) 
43: Канал H1 и H2 исключения (STL3) 
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Е.2 описание задержки канала STO  

Следующая таблица описывает задержку запуска и индикации каналов STO. 

Режим STO STO триггер и индикация задержки1, 2 

STO ошибка: STL1 Задержка запуска <10 мс 
Задержка индикации <280 мс 

STO ошибка: STL2 Задержка запуска <10 мс 
Задержка индикации <280 мс 

STO ошибка: STL3 Задержка запуска <10 мс 
Задержка индикации <280 мс 

STO ошибка: STO Задержка запуска <10 мс 
Задержка индикации <100 мс 

1. Задержка срабатывания функции STO: интервал времени между срабатыванием функции STO и отключением 

выхода привода. 

2. Задержка команды STO: интервал времени между срабатыванием функции STO и индикацией состояния 

выхода STO. 

Е.3 Контрольный список установки функции STO 

Перед установкой STO проверьте элементы, описанные в следующей таблице, чтобы убедиться, что функция STO 

может использоваться правильно. 

Описание 
Убедитесь, что ПЧ может быть запущен или остановлен случайно во время ввода в эксплуатацию. 
Остановите ПЧ (если он работает), отсоедините входной источник питания и изолируйте привод от кабеля питания 
через переключатель. 
Проверьте подключение цепи STO согласно электрической схеме. 
Проверьте, находится ли экранирующий слой входного кабеля STO подключен к +24 В эталонной земли COM. 
Подключите источник питания. 
После остановки двигателя проверьте функцию STO следующим образом: 
• Если ПЧ работает, отправьте ему команду останова и подождите, пока вал двигателя не перестанет вращаться. 
• Активируйте цепь STO и отправьте команду запуска на ПЧ. Убедитесь, что двигатель не запускается. 
• Деактивировать цепь STO. 
Перезапустите ПЧ и проверьте, правильно ли работает двигатель. 
Проверьте работоспособность STO следующим образом при работающем двигателе: 
• ЗапуститеПЧ. Убедитесь, что двигатель работает правильно. 
• Активируйте цепь STO. 
• Привод сообщает об ошибке STO (подробнее см. Раздел 7.5 «Неисправности ПЧ и соответствующие решения»).
Убедитесь, что двигатель останавливается, чтобы остановить вращение. 
• Деактивировать цепь STO. 
Перезапустите ПЧ и проверьте, правильно ли работает двигатель. 
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