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В ходе установки и ввода в действие оборудования необходимо выполнить 9 пунктов, описанных ниже в 
«Кратком руководстве  по началу работы». 
 
 В случае возникновения проблем обратитесь к местному представителю компании Русэлком. 
 
   

КРАТКОЕ РУКОВОДСТВО ПО НАЧАЛУ РАБОТЫ 
 
1. Убедитесь в том, что поставленное оборудование соответствует Вашему заказу (Глава 2). 
 
2. Прежде чем предпринимать какие-либо действия по подключению устройства, внимательно 
ознакомьтесь с инструкцией по технике безопасности (Глава 1). 
 
3. Прежде чем приступать непосредственно к монтажу, убедитесь в том, что расстояния от 
устанавливаемого устройства до стен и ближайшего оборудования отвечают принятым условиям, а 
условия окружающей среды соответствуют требованиям (Глава 2). 
 
4. Проверьте сечение кабеля двигателя, сетевого кабеля и сетевых предохранителей и 
убедитесь в надёжности присоединения кабелей (Глава 4). 
 
5. Следуйте указаниям инструкции по установке (Глава 4). 
 
6. Проверьте цепи управления и подключения кабелей (Глава 4). 
 
7. Все параметры имеют значения, установленные на заводе-изготовителе. Для обеспечения 
нормальной работы проверьте заводской шильдик двигателя и соответствие им параметров 
группы Р02: 
 

• номинальная мощность двигателя Р02.01; 

• номинальная частота двигателя Р02.02; 

• номинальная скорость вращения двигателя Р02.03; 

• номинальное напряжение двигателя Р02.04; 

• номинальный ток двигателя Р02.05; 
 
8. Соблюдайте указания по вводу в эксплуатацию, изложенные в Главе 2. 
9. После выполнения всех вышеуказанных пунктов  преобразователь частоты готов к работе. 
 

 
 
  

ВНИМАНИЕ! 
Компания РУСЭЛКОМ  не несет ответственности за 
неправильную работу преобразователя частоты при 
нарушении указаний данного Руководства. 
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пароля пользователя, также необходимо ввести правильный заводской пароль (пользователи не 

должны пытаться изменять заводские параметры, так как неправильная настройка может легко 

привести к неправильной работе или повреждению ПЧ). Когда защита паролем разблокирована, пароль 

пользователя может быть изменен в любое время; пароль пользователя подлежит последнему вводу. 

Пароль пользователя можно отменить, установив P07.00 в 0; если для P01.00 установлено ненулевое 

значение, параметр будет защищен паролем. При изменении параметров функции через 

последовательную связь функция пароля пользователя также следует приведенным выше правилам. 

Группа P00—Базовые параметры 

Код 
функции Наименование Описание 

По 
умолчани

ю 
Изменение 

P00.00 Режим управления 
скростью 

0: Режим 0 SVC (применимо к AM, SM) 
1: Режим 1 SVC (применимо к AM) 
2: Режим управления вектором пространственного 
напряжения 
AM: Асинхронный двигатель; 
SM: Синхронный двигатель; 
Примечание: Перед использованием режима 
векторного управления (0 или 1) сначала включите 
ПЧ для автоматической настройки параметров 
двигателя. 

2 ◎ 

P00.01 Выбор команды «Пуск» 
0: Панель управления 
1: Клеммы 
2: Протокол связи 

0 ○ 

P00.02 Команда «Пуск» через 
протокол связи 

0: Modbus 
1: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet 
2: Ethernet 
3: EtherCAT/PROFINET 
4: Программируемая плата расширения 
5: Плата беспроводной связи 
Примечание: Опции 1, 2, 3, 4 и 5 являются 
дополнительными функциями и доступны только 
при настройке соответствующих плат расширения. 

0 ○ 

P00.03 Макс. выходная частота 

Используется для установки Макс. выходная частота из 
ПЧ. Обратите внимание на код функции, поскольку он 
является основой настройки частоты и скорости 
ускорения (ACC) и замедления (DEC). 
Диапазон настройки: Макс. (P00.04, 10.00)–630.00Гц 

50.00Гц ◎ 

P00.04 Верхний предел 
частоты 

Верхний предел рабочей частоты - это верхний предел 
выходной частоты ПЧ, который меньше или равен макс. 
выходнойчастоте. 
Когда установленная частота превышает верхний предел 
рабочей частоты, для запуска используется верхний 
предел рабочей частоты.. 
Диапазон настройки: P00.05–P00.03 (Макс. выходная 
частота) 

50.00Гц ◎ 

P00.05 Нижний предел частоты 

Нижний предел рабочей частоты - это нижний предел 
выходной частоты ПЧ, 
Когда установленная частота ниже нижнего предела 
рабочей частоты, для работы используется нижний 
предел рабочей частоты. 
Примечание: Макс. выходная частота ≥ Верхний 
предел частоты ≥ Нижний предел частоты 
Диапазон настройки: 0.00Гц–P00.04 (Верхний предел 
частоты) 

0.00Гц ◎

















ПЧ серии RI270 для HVAC 

44 

Группа P02—Параметры двигателя 1 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P02.00 Тип двигателя 1 0: Асинхронный двигатель (AM) 
1: Синхронный двигатель (SM) 0 ◎ 

P02.01 Номинальная мощность 
AM 1 0.1–3000.0кВт 

В 
зависимост
и от модели 

◎ 

P02.02 Номинальная частота 
AM 1 0.01Гц–P00.03(Макс. выходная частота) 50.00Гц ◎ 

P02.03 Номинальная скорость 
AM 1 1–60000об/мин 

В 
зависимост
и от модели 

◎ 

P02.04 Номинальное 
напряжение AM 1 0–1200В 

В 
зависимост
и от модели 

◎ 

P02.05 Номинальный ток AM 1 0.8–6000.0A 
В 

зависимост
и от модели 

◎ 

P02.06 Сопротивление статора 
AM 1 0.001–65.535Ω 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P02.07 Сопротивление ротора 
AM 1 0.001–65.535Ω 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P02.08 Индуктивность AM 1 0.1–6553.5Mh 
В 

зависимост
и от модели 

○ 

P02.09 Взаимная 
индуктивность AM 1 0.1–6553.5Mh 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P02.10 Ток холостого хода AM 1 0.1–6553.5A 
В 

зависимост
и от модели 

○ 

P02.11 

Коэффициент 
магнитного насыщения 1 

железного сердечника 
AM 1 

0.0–100.0% 80.0% ○ 

P02.12 

Коэффициент 
магнитного насыщения 2 

железного сердечника 
AM 1 

0.0–100.0% 68.0% ○ 

P02.13 

Коэффициент 
магнитного насыщения 3 

железного сердечника 
AM 1 

0.0–100.0% 57.0% ○ 

P02.14 

Коэффициент 
магнитного насыщения 4 

железного сердечника 
AM 1 

0.0–100.0% 40.0% ○ 

P02.15 Номинальная мощность 
SM 1 0.1–3000.0кВт 

В 
зависимост
и от модели 

◎ 

P02.16 Номинальная частота 
SM 1 0.01Гц–P00.03(Макс. выходная частота) 50.00Гц ◎ 

P02.17 Количество пар полюсов 
SM 1 1–128 2 ◎ 

P02.18 Номинальное 
напряжение SM 1 0–1200В 

В 
зависимост
и от модели 

◎ 

P02.19 Номинальный ток SM 1 0.8–6000.0A 
В 

зависимост
и от модели 

◎ 

P02.20 Сопротивление статора 
SM 1 0.001–65.535Ω 

В 
зависимост
и от модели 

○ 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P02.21 Индуктивность прямой 
оси SM 1 0.01–655.35Mh 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P02.22 Квадратурно-осевая 
индуктивность SM 1 0.01–655.35Mh 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P02.23 Противо-ЭДС SM 1 0–10000 300 ○ 
P02.24 Резерв 
P02.25 Резерв 

P02.26 Защита двигателя от 
перегрузки 1 

0: Нет защиты 
1: Обычный двигатель (компенсация при работе с низкой 
скоростью). 
Потому что тепловой эффект обычных двигателей будет 
ослаблен, и соответствующая электрическая тепловая 
защита будет скорректирована надлежа-щим образом. 
Характеристика компенсации на низ-кой скорости 
означает уменьшение порога защиты от перегрузки 
электродвигателя, при работе на частоте меньше 30 Гц. 
2: Двигатели с частотным регулированием (без 
ком-пенсации при работе на низкой скорости). 
Потому что тепловой эффект этих двигателей не влияет 
на скорость вращения, и нет необходимо настраивать 
значение защиты во время работы на низкой скорости. 

2 ◎ 

P02.27 
Коэффициент защиты 

двигателя 1 
от перегрузки 

Моторные перегрузки кратны M = Iout / (In × K) In - 
номинальный ток двигателя, lout - выходной ток 
инвертора, K - коэффициент защиты двигателя от 
перегрузки. 
Чем меньше К, тем больше значение М и тем легче 
защита. 
M = 116%: защита будет применяться при перегруз-ках 
двигателя в течение 1 часа; M = 200%: защита будет 
применяться при перегрузках двигателя в течение 60 с; 
M> = 400%: защита будет применена немедленно.

1m

1h

116% 200%

Time t

Motor overload multiple

Диапазон настройки: 20.0%–120.0% 

100.0% ○ 

P02.28 
Калибровочный 

коэффициент мощности 
двигателя 1 

Эта функция регулирует только отображаемое значение 
мощности двигателя 1 и не влияет на 
производительность управления ПЧ. 
Диапазон настройки: 0.00–3.00 

1.00 ○ 

P02.29 Отображение 
параметров двигателя 1 

0: Отображение по типу двигателя; в этом режиме 
отображаются только параметры, относящиеся к 
текущему типу двигателя. 
1: Показать все; в этом режиме отображаются 
все параметры двигателя. 

0 ○ 

P02.30 Системная инерция 
двигателя 1 0–30.000кгм2 0 ○ 

P02.31–
P02.32 Резерв 0–65535 0 ○ 
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Группа P03— Векторное управление двигателем 1 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P03.00 
Пропорциональное 
усиление контура 

скорости 1 

Параметры P03.00–P03.05 применимы только к режиму 
векторного управления. Ниже частоты переключения 1 
(P03.02) параметры PI контура скорости следующие: 
P03.00 и P03.01. Выше частоты переключения 2 (P03.05) 
параметры PI контура скорости следующие: P03.03 и 
P03.04. Параметры PI получаются в соответствии с 
линейным изменением двух групп параметров. Смотрите 
следующий рисунок: 

Output frequency f

PI parameter

P03.02 P03.05

P03.03，P03.04

P03.00，P03.01

Характеристики динамического отклика контура скорости 
векторного управления можно регулировать, 
устанавливая пропорциональный коэффициент и 
интегральное время регулятора скорости. Увеличение 
пропорционального усиления или уменьшение 
интегрального времени может ускорить динамический 
отклик контура скорости; однако, если пропорциональное 
усиление слишком велико или интегральное время 
слишком мало, могут возникнуть колебания системы и 
превышение; если пропорциональное усиление слишком 
мало, могут возникнуть стабильные колебания или 
смещение скорости. 
Параметры PI имеют тесную взаимосвязь с инерцией 
системы. Отрегулируйте параметры PI в зависимости от 
различных нагрузок для удовлетворения различных 
требований. 
P03.00 Диапазон настройки: 0.0–200.0 
P03.01 Диапазон настройки: 0.000–10.000 с 
P03.02 Диапазон настройки: 0.00Гц–P03.05 
P03.03 Диапазон настройки: 0.0–200.0 
P03.04 Диапазон настройки: 0.000–10.000 с 
P03.05 Диапазон настройки: P03.02–P00.03 (Макс. 
выходная частота) 

20.0 ○ 

P03.01 Интегральное время 
контура скорости 1 0.200 с ○ 

P03.02 Переключение частоты 
в нижней точке 5.00Гц ○ 

P03.03 
Пропорциональное 
усиление контура 

скорости 2 
20.0 ○ 

P03.04 Интегральное время 
контура скорости 2 0.200 с ○ 

P03.05 Переключение частоты 
в верхней точке 10.00Гц ○ 

P03.06 Выходной фильтр 
контура скорости 0–8(соответствует 0–28/10 мс) 0 ○ 

P03.07 

Коэффициент 
компенсации 
скольжения 

электродвигателя при 
векторном управленииl 

Коэффициент компенсации скольжения используется для 
регулировки частоты скольжения векторного управления 
и повышения точности регулирования скорости системы. 
Правильная настройка параметра позволяет 
контролировать ошибку установившегося режима 
скорости. 
Диапазон настройки: 50–200% 

100% ○ 

P03.08 

Коэффициент 
компенсации 

проскальзывания при 
торможении при 

векторном управлении 

100% ○ 

P03.09 
Коэффициент 

пропорциональности 
токового контура P 

• Два функциональных кода влияют на скорость 
динамического отклика и точность управления системой.
Как правило, вам не нужно изменять два 
функциональных кода. 
• Применимо к режиму SVC 0 (P00.00=0). 
• Значения двух кодов функций обновляются 
автоматически после завершения автоматической
настройки параметров SM. 
Диапазон настройки: 0–65535 

1000 ○ 

P03.10 Интегральный 
коэффициент токового 1000 ○ 
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Группа P28—Управление Ведущий/ведомый 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P28.00 Режим 
Ведущий/ведомый 

0: Управление Ведущий/ведомый недопустимо. 
1: Локальное устройство является Ведущий. 
2: Локальное устройство является ведомым. 

0 ◎ 

P28.01 Выбор протокола связи 
Ведущий/ведомый 

0: CAN 
1: Резерв 0 ◎ 

P28.02 Режим управления 
Ведущий/ведомый 

Единицы: Выбор режима работы Ведущий/ведомый 
0: Ведущий/ведомый режим 0 
Ведущий/ведомый используют управление скоростью, 
при этом мощность сбалансирована с помощью 
управления снижением. 
1: Ведущий/ведомый режим 1 
(Ведущий/ведомый должны иметь один и тот же тип 
векторного управления. Когда Ведущий находится в 
режиме регулирования скорости, Ведомый 
принудительно переключается на регулирование 
крутящего момента.) 
2: Ведущий/ведомый режим 2 
Ведомое устройство переключается из режима скорости 
(режим ведущего/ведомого устройства 0) в режим 
крутящего момента (режим ведущего/ведомого 
устройства 1) в точке частоты. 
Десятки: Ведомый Источник команды пуск 
0: Ведущий 
1: Определяется P00.01 
Сотни: Следует ли включить Ведущий/ведомый для 
отправки/получения данных 
0: Включено 
1: Отключено 

0x001 ◎ 

P28.03 Увеличение скорости 
ведомого устройства 0.0–500.0% 100.0% ○ 

P28.04 Коэффициент усиления 
ведомого крутящего 
момента ведомого 

устройства 

0.0–500.0% 

100.0% ○ 

P28.05 

Частотная точка для 
переключения между 
режимом скорости и 
режимом крутящего 

момента 
Ведущий/ведомый в 

режиме 2 

0.00–10.00Гц 

5.00Гц ○ 

P28.06 Номер ведомого 0–15 1 ◎ 
P28.07–
P28.29 Резерв 
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Группа P89— Просмотр состояния HVAC 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P89.00 Функция состояния 
HVAC 

0: Отключено 
1: Включено 0 ● 

P89.01 

Двигатель с переменной 
частотой вращения SN 

1–8 
SNs 1-8 соответствуют двигателям A–F. Для управления 
двигателем с фиксированной переменной частотой 
значение всегда равно 1. 

1 ● 

P89.02 

Статус действия 
мультимотора 

0x00–0xFF 
Bit 0–Bit 7 соответствуют двигателям A–H. 
0: Соответствующий двигатель неисправен и не может 
быть введен в эксплуатацию. 
1: Соответствующий двигатель действителен и может 
быть введен в эксплуатацию. 

0x00 ● 

P89.03 

Состояние работы 
двигателя с частотой 

вращения 

0x00–0xFF 
Bit 0–Bit 7 соответствуют двигателям A–H. 
0: Соответствующий двигатель останавливается. 
1: Соответствующий двигатель работает. 

0x00 ● 

P89.04 
SN двигателя с высокой 
частотой, подлежащего 

опросу 
1–8 2 ● 

P89.05 

Оставшееся время 
опроса двигателя с 
высокой частотой 

вращения 

0.00–600.00ч 0.00ч ● 

P89.06 
SN двигателя с 

переменной частотой, 
подлежащего опросу 

1–8 2 ● 

P89.07 
Оставшееся время 
опроса двигателя с 

переменной частотой 
0.00–600.00h 0.00ч ● 

P89.08 

Статус PID1 Bit 0: Стоп 
Bit 1: Пауза 
Bit 2: Интеграл в паузе 
Bit 3: Мертвая зона 

0 ● 

P89.09 Текущее эталонное 
значение PID1 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.10 Значение обратной 
связи PID1 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.11 Входной сигнал 
отклонения PID1 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.12 Пропорциональное 
выходное значение PID1 -1000.0–1000.0% 0.0% ● 

P89.13 Интегральное выходное 
значение PID1 -100.00–100.00% 0.00% ● 

P89.14 Дифференциальный 
выход PID1 -1000.0–1000.0% 0.0% ● 

P89.15 Комплексный результат 
PID1 -100.00–100.00% 0.00% ● 

P89.16 
Статус PID2 0: Стоп 

1: Нормальная работа 
2: Мертвая зона 

1 ● 

P89.17 Текущее эталонное 
значение PID2 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.18 Значение обратной 
связи PID2 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.19 Входной сигнал 
отклонения PID2 -100.0–100.0% 0.0% ● 

P89.20 Пропорциональное 
выходное значение PID2 -1000.0–1000.0% 0.0% ● 

P89.21 Интегральное выходное 
значение PID2 -100.00–100.00% 0.00% ● 

P89.22 Дифференциальный 
выход PID2 -1000.0–1000.0% 0.0% ● 

P89.23 Комплексный результат -100.0–100.0% 0.0% ● 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

PID2 

P89.24 Накопительное время 
работы двигателя A 0–65535ч 0 ● 

P89.25 Накопительное время 
работы двигателя B 0–65535ч 0 ● 

P89.26 Накопительное время 
работы двигателя C 0–65535ч 0 ● 

P89.27 Накопительное время 
работы двигателя D 0–65535ч 0 ● 

P89.28 Накопительное время 
работы двигателя E 0–65535ч 0 ● 

P89.29 Накопительное время 
работы двигателя F 0–65535ч 0 ● 

P89.30 Накопительное время 
работы двигателя G 0–65535ч 0 ● 

P89.31 Накопительное время 
работы двигателя H 0–65535ч 0 ● 

P89.32 AI/AO измеренная 
температура -20.0–200.0 0 ● 

P89.33–
P89.35 Резерв 

Группа P90—Управление PID1 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P90.00 Выбор единиц 
измерений 

0: MПa 
1: KПa 
2: Пa 
3: A 
4: В 
5: % 
6: м/с 
7: м/мин 
8: м/ч 
9: м3/с 
10: м3/мин 
11: м3/ч 
12: кг/с 
13: кг/мин 
14: кг/ч 
15–21: Резерв 

0 ◎ 

P90.01 Количество знаков после 
запятой 0–4 3 ◎ 

P90.02 Задание максимального 
значения PID1 

0.000–30.000 
По умолчанию он отображается с тремя десятичными 
знаками. Если изменить значение P90.01, количество 
знаков после запятой изменится. 

1.000 ○ 

P90.03 Опорный верхний 
предел PID 1 P90.04–P90.02 1.000 ○ 

P90.04 Опорный нижний предел 
PID 1 0.000–P90.03 0 ○ 

P90.05 Время ACC/DEC 
опорного значения PID 1 0.0–1000.0 с 0.0 с 

P90.06 

PID 1 эталонный 
источник 1 

0: Панель управления (P90.07) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 ○ 

P90.07 Опорное значение PID1 P90.04–P90.03 0.100 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

от 1 до панели 
управления 

P90.08 

PID1 источник обратной 
связи 1 

0: Панель управления (P90.09) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 

P90.09 
Значение обратной 
связи PID1 от 1 до 

Панель управления 
P90.04–P90.03 0.100 

P90.10 
Коэффициент усиления 

источника обратной 
связи PID1 1 

0.00–60.000 1.000 ○ 

P90.11 

PID1 источник задания 2 0: Панель управления (P90.12) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 ○ 

P90.12 
Опорное значение PID1 

от 2 до панели 
управления 

P90.04–P90.03 0.100 ○ 

P90.13 

PID1 источник обратной 
связи 2 

0: Панель управления (P90.14) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 ○ 

P90.14 
Значение обратной 
связи PID1 от 2 до 
панели управления 

P90.04–P90.03 0.100 ○ 

P90.15 
Коэффициент усиления 

источника обратной 
связи PID1 2 

0.00–60.000 1.000 ○ 

P90.16 

Комбинация функций 
обратной связи 

0: Нет комбинации, источник обратной связи 1 
1: Сумма источников обратной связи 1 и 2 
2: Разница между источниками обратной связи 1 и 2 
3: Среднее значение источников обратной связи 1 и 2 
4: Минимум источников обратной связи 1 и 2 
5: Максимальное количество источников обратной связи 
1 и 2 
6: Минимальная отрицательная разница или макс. 
отрицательная разница между несколькими эталонными 
значениями 
При вычислении разности между эталонным источником 
1 и источником обратной связи 1 и разности между 
эталонным источником 2 и источником обратной связи 2 
отдавайте приоритет условию, в котором обратная связь 
больше, чем эталонная. 
Если есть некоторые значения обратной связи, которые 
превышают контрольные значения, выберите группу с 
максимальным значением. отрицательная разница в 
качестве опорного значения PID и обратной связи. Если 
все значения обратной связи меньше эталонных 
значений, выберите группу с минимальным значением. 
положительная разница в качестве эталона PID и 
обратной связи. 
7: Максимальная положительная разница или 
минимальная. отрицательная разница между 
несколькими эталонными значениями 
При вычислении разницы между эталонным источником 1 
и источником обратной связи 1 и разницей между 
эталонным источником 2 и источником обратной связи 2 

0 ○ 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

отдавайте приоритет условию, при котором обратная 
связь меньше эталонной. 
Если есть некоторые значения обратной связи, которые 
меньше эталонных значений, выберите группу с 
максимальным значением. положительная разница в 
качестве эталона ПИД и обратной связи. Если все 
значения обратной связи превышают контрольные 
значения, выберите группу с минимальным значением. 
отрицательная разница в качестве опорного значения PID 
и обратной связи. 

P90.17 
Значение обнаружения 

верхнего предела 
обратной связи 

0–100.0% 100.0% ○ 

P90.18 
Значение обнаружения 

нижнего предела 
обратной связи 

0–100.0% 0.0% ○ 

P90.19 
Обратная связь вне 

времени 
обнаруженияДиапазон 

0.0–3600.0 с 1.0 с ○ 

P90.20 Время фильтрации 
обратной связи PID1 0.000–60.000 с 0.000 с ○ 

P90.21 
Входное предельное 
значение отклонения 

PID1 
0.0–100.0% 100.0% ○ 

P90.22 Выбор выходных 
характеристик 

0: PID выход положительный. 
1: PID выход отрицательный. 0 ○ 

P90.23 Коэффициент усиления 
на выходе PID1 0–60.000 1.000 ○ 

P90.24 Время выходного 
фильтра PID1 0.000–60.000 с 0.100 с ○ 

P90.25 Верхний предел 
выходного сигнала PID1 P90.26–100.0% 100.0% ○ 

P90.26 Нижний предел 
выходного сигнала PID1 -100.0%–P90.25 0.0% ○ 

P90.27 Пропорциональный 
выигрыш 0.000–60.000 1.000 ○ 

P90.28 Интегральное время 0.000–60.000 с с 5.000 с ○ 

P90.29 Дифференциальное 
время 0.000–60.000 с 0.000 с ○ 

P90.30 Период выборки 0.001–60.000 с 0.100 с ○ 

P90.31 Контрольная мертвая 
зона PID1 0.0–100.0% 0.0% ◎ 

P90.32 

Задержка мертвой зоны 0.0–300.0 с 
ПИД приостанавливает регулирование, когда отклонение 
входного сигнала ПИД сохраняется в течение времени 
задержки сохранения мертвой зоны. 

1.0 с ● 

P90.33 Интегральный порог 
разделения 0.0–100.0% 100.0% ○ 

P90.34 Дифференциальное 
время фильтрации 0–40 10 ○ 

P90.35 

Предварительная 
дифференциальная 

обработка 

0: Выполнять дифференциальную обработку обратной 
связи с приоритетом 
1: Выполните дифференциальную обработку отклонения 
с приоритетом 

0 ○ 

P90.36–
P90.39 Резерв 
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P91 group—Управление PID2 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P91.00 Выбор единиц 
измерений 

0: MПa 
1: KПa 
2: Пa 
3: A 
4: В 
5: % 
6: м/с 
7: м/мин 
8: м/ч 
9: м3/с 
10: м3/мин 
11: м3/ч 
12: кг/с 
13: кг/мин 
14: кг/ч 
15–21: Резерв 

0 ◎ 

P91.01 Количество знаков после 
запятой 0–4 3 ◎ 

P91.02 Задание максимального 
значения PID2 

0.000–30.000 
По умолчанию он отображается с тремя десятичными 
знаками. Если изменить значение P91.01, количество 
знаков после запятой изменится. 

1.000 ○ 

P91.03 Опорный верхний 
предел PID 2 P90.04–P90.02 1.000 ○ 

P91.04 Опорный нижний предел 
PID 2 0.000–P90.03 0 ○ 

P91.05 Время ACC/DEC 
опорного значения PID 2 0.0–1000.0 с 0.0 с ○ 

P91.06 

PID 1 эталонный 
источник 1 

0: Панель управления (P91.07) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 ○ 

P91.07 
Опорное значение PID2 

от 1 до панели 
управления 

P91.04–P91.03 0.100 ○ 

P91.08 

PID2 источник обратной 
связи 1 

0: Панель управления (P91.09) 
1: AI1 
2: AI2 
3: AI3 
4: HDIA 
5: Резерв 
6: Плата связи 

0 ○ 

P91.09 
Значение обратной 
связи PID2 от 1 до 

Панель управления 
P91.04–P91.03 0.100 ○ 

P91.10 
Коэффициент усиления 

источника обратной 
связи PID2 1 

0.00–60.000 1.000 ○ 

P91.11 

Значение обратной 
связи при запуске PID2 

0.0–P91.02 
По умолчанию он отображается с тремя десятичными 
знаками. Если изменить значение P91.01, количество 
знаков после запятой изменится. 
Когда значение P91.15 равно 1 или разрешающий 
терминал действителен, если выходной сигнал 
положительный, обратная связь меньше значения этого 
кода функции; если выходной сигнал отрицательный, 
обратная связь больше значения этого кода функции. 
После того, как ситуация продлится в течение времени, 
указанного в P91.12, автоматически запускается PID2. 

1.000 ○ 

P91.12 Задержка запуска PID2 0.0–300.0 с 1.0 с ○ 
P91.13 Значение обратной 0.0–P91.02 1.000 ○ 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

связи остановки PID2 По умолчанию он отображается с тремя десятичными 
знаками. Если изменить значение P91.01, количество 
знаков после запятой изменится. 
Если выходной сигнал положительный, обратная связь 
больше значения этого кода функции; если выходной 
сигнал отрицательный, обратная связь меньше значения. 
После того, как ситуация продлится в течение времени, 
указанного в P91.14, PID2 автоматически 
останавливается. 

P91.14 Задержка остановки 
PID2 0.0–300.0 с 1.0 с ○ 

P91.15 Включение PID2 0: Отключено 
1: Включено 0 ○ 

P91.16 Резерв 

P91.17 
Значение обнаружения 

верхнего предела 
обратной связи 

0–100.0% 100.0% ○ 

P91.18 
Значение обнаружения 

нижнего предела 
обратной связи 

0–100.0% 0.0% ○ 

P91.19 
Обратная связь вне 

времени 
обнаруженияДиапазон 

0.0–3600.0 с 1.0 с ○ 

P91.20 Время фильтрации 
обратной связи PID2 0.000–60.000 с 0.000 с ○ 

P91.21 
Входное предельное 
значение отклонения 

PID2 
0.0–100.0% 100.0% ○ 

P91.22 Выбор выходных 
характеристик 

0: PID выход позитивный 
1: PID выход отрицательный 0 ○ 

P91.23 Коэффициент усиления 
на выходе PID2 0–60.000 1.000 ○ 

P91.24 Время выходного 
фильтра PID2 0.000–60.000 с 0.000 с ○ 

P91.25 Верхний предел 
выходного сигнала PID2 P91.26–100.0% 100.0% ○ 

P91.26 Нижний предел 
выходного сигнала PID2 -100.0–P91.25 0.0% ○ 

P91.27 Пропорциональный 
выигрыш 0.000–60.000 1.000 ○ 

P91.28 Интегральное время 0.000–60.000 с 5.000 с ○ 

P91.29 Дифференциальное 
время 0.000–60.000 с 0.000 с ○ 

P91.30 Период выборки 0.001–60.000 с 0.100 с ○ 

P91.31 Мертвая зона 
управления PID2 0.0–100.0% 0.0% ◎ 

P91.32 

Задержка мертвой зоны 0.0–300.0% 
ПИД приостанавливает регулирование, если отклонение 
входного сигнала ПИД сохраняется после задержки 
сохранения мертвой зоны. 

1.0 с ○ 

P91.33 Интегральный порог 
разделения 0.0–200.0% 200.0% ○ 

P91.34 Дифференциальное 
время фильтрации 0–40 10 ○ 

P91.35 

Предварительная 
дифференциальная 

обработка 

0: Дифференциальная обработка по обратной связи с 
приоритетом 
1: Дифференциальная обработка отклонений с 
приоритетом 

0 ○ 

P91.36–
P91.39 Резерв 
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Группа P92— Часы и таймер реального времени (доступны при 
использовании ЖК панели управления) 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P92.00 Отображаемый год 2020–2099ГГ 2020ГГ ● 

P92.01 Отображение месяца и 
даты 01.01–12.31ММДД 01.01ММДД ● 

P92.02 Отображение дня 
недели 

1–7 
1–7 соответствуют понедельнику–воскресенью. 1 ● 

P92.03 Отображение часов и 
минут 

00.00–23.59ЧЧММ 
00.00 - это самый ранний час и время суток, в то время 
как 23.59 - это самый поздний час и время суток. 

00.00ЧЧММ ● 

P92.04 Установка рабочих дней 

Bit 0–Bit 6 соответствует понедельнику–воскресенью. 
Настройка экземпляров: 
Понедельник: 0x01 
Среда: 0x04 
С понедельника по пятницу: 0x1F 
С субботы по воскресенье: 0x60 

0 ○ 

P92.05 Час и минута запуска ПЧ 00.00–23.59 ЧЧ.ММ 00.00 
ЧЧ.MM ○ 

P92.06 Второй запуск ПЧ 00–59 с 00 с ○ 

P92.07 Остановка ПЧ час и 
минута 00.00–23.59 ЧЧ.MM 00.00 

ЧЧ.MM ○ 

P92.08 Остановка ПЧ вторая 00–59 с 00 с ○ 

P92.09 Ошибка часов 0: Отключено 
1: Включено 0 ○ 

P92.10 Фактическая секунда 00–59 с 00 с ● 
P92.11–
P92.19 Резерв 
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Группа P93—Режим «Пожар» 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P93.00 Режим «Пожар» 

0: Отключено 
1: Режим «Пожар»1 
2: Режим «Пожар»2 
Когда P93.00 =0, режим «Пожар» недействителен, ПЧ 
работает в обычном режиме и останавливается при 
возникновении неисправности. Когда P93.00 имеет 
ненулевое значение и активирован сигнал пожара, 
действует режим пожара, и ПЧ работает со скоростью, 
указанной в P93.01. 
Если выбран режим огня 1, ПЧ всегда работает, за 
исключением случаев, когда он поврежден. 
Если выбран режим «Пожар» 2, ПЧ всегда работает, за 
исключением случаев, когда он останавливается при 
следующих неисправностях: OUT1, OUT2, OUT3, OC1, 
OC2, OC3, OV1, OV2, OV3 и SPORTS. 

0 ◎ 

P93.01 Частота работы в режиме 
«Пожар» 0.00Гц–P00.03(Макс. выходная частота) 50.00Гц ○ 

P93.02 
Направление движения 

двигателя в режиме 
«Пожар» 

0: В направлении по умолчанию. 
1: В противоположном направлении. 0 ○ 

P93.03 Флаг режима «Пожар» 

0–1 
Если продолжительность режима «Пожар»достигает 5 
минут, этот флаг устанавливается равным 1, и 
гарантийный ремонт не предоставляется. 

0 ● 

P93.04 
Фактический месяц и 

дата, когда произошел 
пожар 

01.01–12.31 00.00 ● 

P93.05 
Фактическое время 

срабатывания сигнала 
«Пожар» 

00.00–23.59 00.00 ● 

P93.06–
P93.09 Резерв 
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Группа P94—HVAC 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P94.00 Выбор функции HVAC 0: Отключено 
1: Включено 0 ◎ 

P94.01 Выбор режима «Сон» 

0: Переход в спящий режим только через терминалы 
1: Автоматический переход в спящий режим в 
зависимости от частоты работы 
2: Автоматический переход в спящий режим на основе 
отклонения 

0 ○ 

P94.02 Начальная частота сна 

P00.05–P00.04 (верхняя предельная частота) 
Когда рабочая частота меньше или равна значению, и эта 
ситуация длится дольше, чем P34.04, разрешается 
переход в спящий режим. 

5.00Гц ○ 

P94.03 Отклонение от начала 
сна 

0,0–30,0% (относительно PID1 макс. значение) 
Когда выходной сигнал положительный, если обратная 
связь больше контрольной, переход в спящий режим 
разрешается только тогда, когда абсолютная разница 
превышает значение этого кода функции, и ситуация 
длится дольше, чем P34.04. 
Когда выходной сигнал отрицательный, если обратная 
связь меньше контрольной, переход в спящий режим 
разрешается только тогда, когда абсолютная разница 
превышает значение этого кода функции, и эта ситуация 
длится дольше, чем P34.04. 

5.0% ○ 

P94.04 Задержка сна 0.0–3600.0 с 60.0 с ○ 

P94.05 Опорное значение 
повышения PID1 -100.0–100.0% (относительно заданного значения PID1) 10.0% ○ 

P94.06 Самое длительное время 
наддува 

0.000–6000.0 с 
Эта функция используется для непрерывной работы ПЧ, 
когда рабочая частота достигает верхней предельной 
частоты, но значение обратной связи не может достичь 
заданного значения после повышения. В этой ситуации 
ПЧ переходит в спящий режим сразу после времени 
наддува. 

10.0 с ○ 

P94.07 Частота пробуждения от 
сна 

P00.05–P00.04 (верхняя предельная частота) 
В PID с замкнутым контуром выходной сигнал PID 
накладывается непосредственно на соответствующее 
значение этой частоты при включении ПЧ. 

5.00Гц ○ 

P94.08 Отклонение при 
пробуждении от сна 

0,0–30,0% (относительно PID1 макс. значение) 
В PID с замкнутым контуром, когда выходной сигнал 
положительный, если обратная связь меньше 
контрольной, пробуждение разрешается только тогда, 
когда фактическая разница превышает значение этого 
кода функции, и эта ситуация длится дольше, чем P94.09. 
Когда выходной сигнал отрицательный, если обратная 
связь больше контрольной, пробуждение разрешается 
только тогда, когда фактическая разница превышает 
значение этого кода функции, и эта ситуация длится 
дольше, чем P94.09. 

5.0% ○ 

P94.09 Задержка пробуждения 
от сна 

0.0–3600.0 с 
Минимальное время сна. 5.0 с ○ 

P94.10 
Режим работы двигателя 
с переменной частотой 

вращения 

0: Исправлено 
Двигатель А - это двигатель с переменной частотой 
вращения. 
Другие двигатели являются обычными двигателями. 
1: Круговой 
В соответствии со способом подключения, приведенным 
в приложении, используйте реле и двигатели с 
одинаковым количеством для достижения циклического 
переключения мощности /переменной частоты. 

1 ◎ 

P94.11 Общее количество 
двигателей 

0-8, соответствующие двигателям A–H. 
Последовательные номера должны быть 
последовательными. 

1 ◎ 

P94.12–
P94.18 Резерв 

P94.19 Допуск по давлению для 0.0–30.0% (относительно максимального значения PID1) 5.0% ○ 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

добавления двигателя 

P94.20 Рабочая частота для 
добавления двигателя 

P94.25 (Рабочая частота для снижения частоты вращения 
двигателя)–P00.03 50.00Гц ○ 

P94.21 Задержка добавления 
двигателя 0.0–3600.0 с 10.0 с ○ 

P94.22 

Частота переключения 
для добавления 

двигателя с переменной 
частотой 

P00.05 (Нижний предел частоты)–P00.03 50.00Гц ○ 

P94.23 

Время отключения 
двигателя с переменной 

частотой для добавления 
двигателя с переменной 

частотой 

0.0–300.0 с 10.0 с ○ 

P94.24 
Допуск по давлению для 

снижения давления 
двигателя 

0.0–30.0% (относительно максимального значения PID1) 4.0% ○ 

P94.25 
Рабочая частота для 

снижения частоты 
вращения двигателя 

P00.05–P94.20 (Частота работы для добавления 
двигателя) 5.00Гц ○ 

P94.26 Время задержки для 
смены двигателя 0.0–3600.0 с 10.0 с ○ 

P94.27 

Действие двигателя с 
переменной частотой для 

уменьшения мощности 
двигателя 

0: Сохраняйте частоту без изменений 
1: Разгонитесь до рабочей частоты двигателя 1 ○ 

P94.28 

Время работы двигателя 
с переменной частотой 

для уменьшения 
мощности двигателя 

0.0–300.0 с 10.0 с ○ 

P94.29 
Компенсация потери 

давления с несколькими 
двигателями 

0: Нет 
1: Да 0 ○ 

P94.30 

Контрольное значение 
наддува давления для 

одного вспомогательного 
двигателя 

0.0–100.0% (относительно заданного значения PID1) 5.0% ○ 

P94.31 

Контрольное значение 
наддува давления для 
двух вспомогательных 

двигателей 

0.0–100.0% (относительно заданного значения PID1)) 10.0% ○ 

P94.32 

Контрольное значение 
наддува давления для 
трех вспомогательных 

двигателей 

0.0–100.0% (относительно заданного значения PID1)) 15.0% ○ 

P94.33 Резерв 

P94.34 Цикл опроса двигателя 

0.0–6000.0ч 
Автоматический опрос предназначен для двигателей с 
переменной частотой вращения на холостом ходу. 
Значение 0 указывает на отсутствие опроса. 

0.0ч ○ 

P94.35 Текущий порог частоты 
для опроса 

P00.05–P00.03 
Когда рабочая частота превышает значение этого кода 
функции, опрос двигателя с переменной частотой не 
выполняется. В противном случае значительное 
изменение давления воды повлияет на водоснабжение. 

45.00Гц ○ 

P94.36 Задержка замыкания 
контактора 

0.2–100.0 с 
Задержка начинается после подачи команды на 
замыкание контактора. Команда запуска ПЧ подается 
после задержки, так как фактическое замыкание 
контактора также занимает некоторое время. 

0.5 с ○ 

P94.37 Задержка размыкания 
контактора 

0.2–100.0 с 
От подачи команды на размыкание контактора до 
фактического размыкания контактора требуется 
некоторое время. По истечении времени задержки ПЧ 
управляет двигателем для переключения на частоту 
питания. 

0.5 с ○ 
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Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P94.38 Частота переключения 
ручного плавного запуска 

0.00–P00.03 
Используется для проверки того, может ли двигатель 
работать должным образом. 

50.00Гц ○ 

P94.39 
Выбор входного сигнала 

уровня воды входного 
бассейна 

0: Нет 
1: Цифровой вход 
2: AI1 
3: AI2 
4: AI3 
5: HDIA 
7: Плата связи 

0 ○ 

P94.40 
Верхний предел уровня 

воды во впускном 
бассейне 

0.0–100.0% 60.0% ○ 

P94.41 
Нижний предел уровня 

воды во впускном 
бассейне 

0.0–100.0% 40.0% ○ 

P94.42 Уровень нехватки воды во 
впускном бассейне 0.0–100.0% 20.0% ○ 

P94.43 Резервное давление на 
исключения 0.0–100.0% (относительно максимального значения PID1) 0.0% ○ 

P94.44 
Значение защиты для 
обратной связи PID1 

слишком низкое 
0.0–100.0% (относительно максимального значения PID1) 10.0% ○ 

P94.45 Задержка обратной связи 
PID1 слишком низкая 

0.0–3600.0 с 
Соответствующий выход терминала, который 
устанавливается, когда значение обратной связи PID1 
меньше P94.44, и эта ситуация длится дольше, чем 
P94.45. 

500.0 с ○ 

P94.46 
Значение защиты для 
обратной связи PID1 

слишком велико 
0.0–100.0% (относительно максимального значения PID1) 80.0% ○ 

P94.47 Задержка обратной связи 
PID1 слишком высока 

0.0–3600.0 с 
Соответствующий выход терминала, который 
устанавливается, когда значение обратной связи PID1 
больше, чем P94.46, и эта ситуация длится дольше, чем 
P94.47. 

500.0 с ○ 

P94.48 Точное время аварийной 
остановки 0.0–600.0 с 2.0 с ○ 

P94.49 Время согласования с 
частотой водяного насоса 0–3600.0 с 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P94.50 Время ожидания с 
частотой водяного насоса 0–3600.0 с 

В 
зависимост
и от модели 

○ 

P94.51–
P94.59 Резерв 
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Группа P95— Сегментированное давление воды 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P95.00 Фактическое время 00.00–23.59 
Установка даты и времени часов в группе P20. 00.00 ● 

P95.01 Количество сегментов 
давления 

0–8 
Значение 0 указывает на то, что эта функция отключена. 0 ○ 

P95.02 Время начала T1 

По истечении Tx давление воды изменяется на 
соответствующее Tx. 
Давление воды перед T1 устанавливается равным 0. 
Вам нужно установить сегмент конечного времени. 
P95.01 указывает количество допустимых сегментов. 
Параметр, который находится вне сегмента Диапазон, 
недопустим. 
Если время начала Tx позже времени начала T(x+1), 
T(x+1) автоматически изменяется на Tx. 

00.00 ○ 
P95.03 Давление при T1 0.0% ○ 
P95.04 Время начала T2 23.00 ○ 
P95.05 Давление при T2 0.0% ○ 
P95.06 Время начала T3 23.00 ○ 
P95.07 Давление при T3 0.0% ○ 
P95.08 Время начала T4 23.00 ○ 
P95.09 Давление при T4 0.0% ○ 
P95.10 Время начала T5 23.00 ○ 
P95.11 Давление при T5 0.0% ○ 
P95.12 Время начала T6 23.00 ○ 
P95.13 Давление при T6 0.0% ○ 
P95.14 Время начала T7 23.00 ○ 
P95.15 Давление при T7 0.0% ○ 
P95.16 Время начала T8 23.59 ○ 
P95.17 Давление при T8 0.0% ○ 

P95.18–
P95.19 Резерв 

Группа P96— Защита HVAC 

Код 
функции Наименование Описание По 

умолчанию Изменение 

P96.00 Действие при прорыве 
водопроводной трубы 

0: Нормальная работа 
1: Останов 0 ○ 

P96.01 
Уровень обнаружения 

разрыва водопроводной 
трубы 

После разрыва водопроводной трубы рабочая частота ПЧ 
повышается до верхнего предела или верхней 
предельной частоты выходного сигнала PID. Когда он 
установлен в 0, функция разрыва водопроводной трубы 
недействительна. 
Диапазон: 0.0–100.0% 

10.0% ○ 

P96.02 
Время обнаружения 

разрыва водопроводной 
трубы 

Используется для проверки времени обнаружения 
разрыва водопроводной трубы. 
Диапазон: 0.0–6000.0 с 

120.0 с ○ 

P96.03 Функция заполнения 
водопроводной трубы 

0: Отключено 
1: Включено 0 ○ 

P96.04 Опорная частота для 
заполнения 0.00–P00.03 30.00Гц ○ 

P96.05 Длительность опорной 
частоты для заполнения 0.0–6000.0 с 10.0 с ○ 

P96.06 Уровень обнаружения 
отсечки заполнения 

Функция PID действительна, когда значение обратной 
связи больше значения этого кода функции. 
Диапазон: 0.0–100.0% 

30.0% ○ 

P96.07–
P96.09 Резерв 

P96.10 Включение защиты от 
замерзания 

Защита от замерзания: 
Сигнал защиты от замерзания активируется, когда 
обнаруженная температура ниже порога защиты; этот 
сигнал игнорируется, если работает ПЧ. 
Если команда выполнить получена после активации 
защиты, защита завершается и выполняется команда 
выполнить. Если после активации защиты поступает 
команда остановки, двигатель останавливается и 
включается автоматическая защита. Автоматическая 

0 ○ 
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7 Поиск и устранение неисправностей 

7.1 Содержание главы 

Глава рассказывает пользователям, как сбросить неисправности и проверить историю неисправностей. Полный список 

аварийных сигналов и информации о неисправностях, а также возможных причинах и корректирующих мерах 

представлен в этой главе. 

 Только хорошо обученные и квалифицированные специалисты могут выполнять работу,

описанную в этой главе. Операции должны выполняться в соответствии с инструкциями,

приведенными в разделе «Меры предосторожности». 

7.2 Индикация аварий и неисправностей 

На неисправность указывают индикаторы (см. «Работа с панелью управления»). Когда индикатор TRIP включен, код 

аварийного сигнала или ошибки, отображаемый на панели управления, указывает, что ПЧ находится в аварийном 

состоянии состоянии. В этой главе рассматриваются большинство аварийных сигналов и неисправностей, а также их 

возможные причины и меры по устранению. Если пользователи не могут выяснить причины аварийной сигнализации 

или неисправности, обратитесь в местный офис Русэлком..  

7.3 Сбор ошибки (неисправности) 

Пользователи могут сбросить преобразователь с помощью клавиши STOP/RST на панели управления, цифровых 

входов или путем отключения питания ПЧ. После устранения неисправностей двигатель можно снова запустить. 

7.4 История ошибок (неисправностей) 

В параметры P07.27 – P07.32 записываются шесть последних типов неисправностей; P07.33 – P07.40, P07.41 – P07.48 

и P07.49 – P07.56 записывают рабочие данные ПЧ при возникновении последних трех неисправностей. 

7.5 Неисправности ПЧ и решения 

1. Когда возникла неисправность, обработайте неисправность, как показано ниже. 

2. При возникновении неисправности ПЧ убедитесь, что дисплей панели управления неисправен? Если да,

свяжитесь с компанией Русэлком; 

3. Если панель управления работает правильно, проверьте функциональные коды в группе P07, чтобы

подтвердить соответствующие параметры записи об ошибках и определить через параметры реальное

состояние, когда текущая ошибка произошла; 

4. Проверьте таблицу ниже, чтобы увидеть, существуют ли соответствующие состояния исключения на основе 

соответствующих корректирующих мер; 

5. Исключить неисправности или обратиться за помощью к профессионалам; 

6. После подтверждения устранения неисправностей сбросьте неисправность и начните работу.

Код ошибки Тип ошибки Возможная причина Решение 

OUt1 IGBT 
Ошибка фазы - U 

1.Время разгона слишком
мало. 
2. Неисправность GBT. 
3.Нет контакта при 
подключении проводов.
4.Заземление отсутствует.

1.Увеличьте время разгона АСС. 
2.Замените модуль IGBT. 
3.Проверьте подключения.
4.Осмотрите внешнее оборудование и 
устраните 
неисправности. 

OUt2 IGBT 
Ошибка фазы - V 

OUt3 IGBT 
Ошибка фазы - W 

OV1 Повышенное 
напряжение при разгоне 

Входное напряжение не 
соответствует параметрам      

Проверьте входное напряжение 
Проверьте время разгона/торможения 
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Код ошибки Тип ошибки Возможная причина Решение 
отличается от мощности ПЧ. 

ETH2 Короткое замыкание на 
землю 2 

Выход ПЧ коротко подключен 
к земле. 
В цепи определения тока 
имеется неисправность. 
Фактическая настройка 
мощности двигателя резко 
отличается от мощности ПЧ.. 

Проверьте, в порядке ли провода 
двигателя. 
Замените компонент датчика тока. 
Замените главную плату управления. 
Правильно сбросьте параметры 
двигателя. 

dEu Ошибка отклонения 
скорости 

Нагрузка слишком тяжелая 
или застопорилась. 

Проверьте и убедитесь в правильности 
нагрузки, а также увеличьте время 
обнаружения. 
Проверьте, правильно ли установлены 
управляющие параметры. 

STo Ошибка неправильной 
регулировки 

Неправильные настройки 
параметров управления SM. 
Автоматически настроенные 
параметры не являются 
точными. 
ПЧ не подключен к двигателю. 

Проверьте нагрузку и убедитесь, что 
нагрузка нормальная. 
Проверьте, правильно ли заданы 
параметры управления. 
Увеличьте время обнаружения 
неправильной настройки. 

LL Электронная недогрузка 

ПЧ сообщает о 
предварительном сигнале 
тревоги при недостаточной 
нагрузке в соответствии с 
настройкой. 

Проверьте точки предварительной 
сигнализации нагрузки и недостаточной 
нагрузки. 

OT Перегрев двигателя 

Входная клемма перегрева 
двигателя действительна. 
Сопротивление обнаружению 
температуры является 
ненормальным. 
Длительная перегрузка или 
возникло исключение. 

Проверьте проводку входной клеммы 
перегрева двигателя (функция 57 
клеммы). 
Проверьте, исправен ли датчик 
температуры. 
Проверьте двигатель и выполните 
техническое обслуживание двигателя. 

E-Err Повторяющийся тип 
платы расширения 

Две вставленные платы 
расширения относятся к 
одному и тому же типу. 

Вы не должны вставлять две карты 
одного и того же типа. Проверьте тип 
платы расширения и извлеките одну 
платупосле выключения питания. 

F1-Er 

Не удалось 
идентифицировать 
плату расширения в 

слоте платы 1 

В интерфейсах слота 1 платы 
существует передача данных, 
однако она не может считать 
тип платы. 

Проверьте, поддерживается ли плата 
расширения в этом слоте. 
Стабилизируйте интерфейсы платы 
расширения после выключения 
питания и проверьте, сохраняется ли 
отказ при следующем включении 
питания. 
Проверьте, поврежден ли порт вставки, 
если да, замените порт вставки после 
выключения питания. 

F2-Er 

Не удалось 
идентифицировать 
плату расширения в 

слоте 2 платы 

Существует передача данных 
в интерфейсах слота 2 платы, 
однако она не может считать 
тип платы. 

Проверьте, поддерживается ли плата 
расширения в этом слоте. 
Стабилизируйте интерфейсы платы 
расширения после выключения 
питания и убедитесь, что при 
следующем включении питания 
неисправность все еще сохраняется; 
Проверьте, поврежден ли порт вставки, 
если да, замените порт вставки после 
выключения питания. 

C1-Er 
Время ожидания связи с 

платой расширения в 
слоте 1 платы 

В интерфейсах слота 1 платы 
нет передачи данных. 

Проверьте, поддерживается ли плата 
расширения в этом слоте. 
Стабилизируйте интерфейсы платы 
расширения после выключения 
питания и убедитесь, что при 
следующем включении питания 
неисправность все еще сохраняется; 
Проверьте, поврежден ли порт вставки, 
если да, замените порт вставки после 
выключения питания. 

C2-Er 
Время ожидания связи с 

платой расширения в 
слоте 2 платы 

Трансмиссия данных в 
интерфейсах слота 2 платы 
отсутствует. 

Проверьте, поддерживается ли плата 
расширения в этом слоте. 
Стабилизируйте интерфейсы платы 
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Код ошибки Тип ошибки Возможная причина Решение 
расширения после выключения 
питания и убедитесь, что при 
следующем включении питания 
неисправность все еще сохраняется; 
Проверьте, поврежден ли порт вставки, 
если да, замените порт вставки после 
выключения питания 

E-DP Ошибка тайм-аута связи 
платы PROFIBUS 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи. 

E-NET Ошибка тайм-аута связи 
с платой Ethernet 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи 

E-CAN Ошибка тайм-аута связи 
с платой CANopen 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи 

E-PN Ошибка тайм-аута связи 
платы PROFINET 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи 

E-CAT Ошибка тайм-аута связи 
платы EtherCAT 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи. 

E-BAC Ошибка тайм-аута связи 
платы BACNet 

T Отсутствует передача 
данных между платой связи и 
главным компьютером (или 
ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи. 

E-DEV Ошибка тайм-аута связи 
платы DeviceNet 

Отсутствует передача данных 
между платой связи и главным 
компьютером (или ПЛК). 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи. 

ESCAN 
Ошибка тайм-аута связи 
ведущей/ведомой плат 

CAN 

Передача данных между 
ведущей и ведомой платами 
связи CAN отсутствует. 

Проверьте, не ослаблена ли провода 
платы связи. 

S-Err 
Синхронный отказ 
ведомого сервера 

ведущей/ведомой CAN 

Отказ одного из подчиненных 
ПЧ CAN. 

Определите ведомый ПЧ CAN и 
проанализируйте соответствующую 
причину отказа ПЧ. 

FrOST Отказ замораживания Температура ниже порога 
защиты от замерзания. Проверьте температуру. 

BLOCK Отказ при остановке Ток больше, чем ток 
остановки. Проверьте при останове 

Dr Сухой ход Ток ниже, чем предельный ток 
для сухого хода двигателя. Проверка на наличие сухого хода. 
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7.6 . Помехи и их ликвидация 
7.6.1 Помехи на счетчиках и датчиках 

Явление: 

Давление, температура, смещение и другие сигналы датчика собираются и отображаются устройством 

взаимодействия человека с машиной. Значения неправильно отображаются следующим образом после запуска 

ПЧ: 

1. Верхний или нижний предел отображается неправильно, например, 999 или -999. 

2. Отображение значений скачков (обычно происходит на датчиках давления).

3. Отображение значений стабильно, но есть большое отклонение, например, температура на десятки градусов

выше обычной температуры (обычно это происходит на термопарах). 

4. Сигнал, собранный датчиком, не отображается, но функционирует как система привода, на которой работает 

сигнал обратной связи. Например, ожидается, что ПЧ замедлится, когда будет достигнут верхний предел 

давления компрессора, но при фактической работе он начнет замедляться до того, как будет достигнут верхний 

предел давления. 

5. После запуска ПЧ сильно пострадает отображение всех видов счетчиков (таких как измеритель частоты и 

измеритель тока), которые подключены к клемме аналогового выхода (AO) ПЧ, и значения отображаются 

неправильно. 

6. В системе используются бесконтактные выключатели. После запуска ПЧ мигает индикатор бесконтактного 

переключателя, а уровень выходного сигнала мигает. 

Решение: 

1. Проверьте и убедитесь, что кабель обратной связи датчика находится на расстоянии 20 см от кабеля двигателя.

2. Проверьте и убедитесь, что провод заземления двигателя подключен к клемме PE ПЧ (если провод заземления 

двигателя был подключен к блоку заземления, вам необходимо использовать мультиметр для измерения и 

обеспечения того, чтобы сопротивление между клеммой заземления и клеммой PE ниже 1,5 Ом). 

3. Попытайтесь добавить предохранительный конденсатор 0,1 мкФ на конечный сигнальный провод сигнальной

клеммы датчика. 

4. Попытайтесь добавить предохранительный конденсатор 0,1 мкФ на конец датчика расходомера (обратите 

внимание на напряжение источника питания и выдержку напряжения на конденсаторе). 

5. Для помех на счетчиках, подключенных к клемме AO ПЧ, если AO использует сигналы тока от 0 до 20 мА, 

добавьте конденсатор 0,47 мкФ между клеммами AO и GND; и если AO использует сигналы напряжения от 0 до 10 

В, добавьте конденсатор 0,1 мкФ между клеммами AO и GND. 

Примечание: 

1. Если требуется разделительный конденсатор, добавьте его на клемму устройства, подключенного к 

датчику. Например, если термопара должна передавать сигналы от 0 до 20 мА на измеритель 

температуры, конденсатор необходимо добавить на клемму измерителя температуры; если электронная 

линейка должна передавать сигналы от 0 до 30 В на сигнальную клемму ПЛК, конденсатор необходимо 
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добавить на клемму ПЛК. 

2. Если большое количество метров или датчиков. Рекомендуется настроить внешний фильтр C2 на стороне

входного питания ПЧ. Для выбора  моделей фильтров, см. Раздел D.7. 

7.6.2 Помехи в протоколах связи 

Явление: 

1. Помехи, описанные в этом разделе для связи 485, в основном включают в себя задержку связи, несинхронизацию, 

случайное отключение питания или полное отключение питания, которое возникает после запуска ПЧ. 

2. Если связь не может быть реализована должным образом, независимо от того, работает ли ПЧ, исключение не 

обязательно вызвано помехами. Вы можете узнать причины следующим образом: 

3. 1. Проверьте, отключена ли коммуникационная шина 485 или плохой контакт. 

4. 2. Проверьте, соединены ли два конца линии A или B в обратном направлении. 

5. 3. Проверьте, соответствует ли протокол связи (например, скорость передачи, биты данных и контрольный бит) 

ПЧ протоколу верхнего компьютера. 

Если вы уверены, что исключения в связи вызваны помехами, вы можете решить проблему с помощью 

следующих мер: 

1. Простая проверка. 

2. Расположите кабели связи и кабели двигателя в разных кабельных лотках.

3. В сценариях применения с несколькими ПЧ выберите режим подключения хризантемы для подключения 

коммуникационных кабелей между ПЧ, что может улучшить защиту от помех. 

4. В сценариях применения с несколькими ПЧ проверьте и убедитесь, что мощность привода мастера достаточна. 

5. При подключении нескольких ПЧ необходимо настроить по одному оконечному резистору 120 Ом на каждом 

конце. 

Решение: 

1. Проверьте и убедитесь, что провод заземления двигателя подключен к клемме PE ПЧ (если провод заземления 

двигателя был подключен к блоку заземления, вам необходимо использовать мультиметр для измерения и 

обеспечения того, чтобы сопротивление между клеммой заземления и клеммой PE ниже 1,5 Ом). 

2. Не подключайте ПЧ и двигатель к той же клемме заземления, что и верхний компьютер. Рекомендуется 

подключить ПЧ и двигатель к заземлению и подключить верхний компьютер отдельно к заземляющему стержню. 

3. Попытки короткого опорного сигнала клемма заземления (GND) ПЧ с тем, что верхним контроллером компьютера 

для обеспечения того, чтобы потенциал земли чипа связи на плате управления ПЧ согласуется с 

коммуникационным чипом верхнего компьютера. 

4. Попробуйте замкнуть заземление ПЧ на клемму заземления (PE).

5. Попробуйте добавить предохранительный конденсатор 0,1 мкФ на клемму питания верхнего компьютера (ПЛК,
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ЧМИ и сенсорный экран). Во время этого процесса обратите внимание на напряжение источника питания и 

способность выдерживать напряжение конденсатора. В качестве альтернативы, вы можете использовать 

магнитное кольцо (рекомендуются нанокристаллические магнитные кольца на основе железа). Пропустите линию 

питания L / N или линию +/- верхнего компьютера через магнитное кольцо в том же направлении и обмотайте 8 

катушек вокруг магнитного кольца. 

7.6.3 Отказ при останове и мерцание индикатора из-за соединения кабеля двигателя 

Явление: 

1. Отказ при останове

В инверторной системе, где клемма S используется для управления пуском и остановом, кабель двигателя и кабель 

управления расположены в одном кабельном лотке. После правильного запуска системы клемму S нельзя 

использовать для остановки ПЧ. 

2. Мерцание индикатора 

После запуска ПЧ индикатор реле, индикатор распределительной коробки, индикатор ПЛК и индикатор зуммера 

мерцает, мигает или издает необычные звуки неожиданно. 

Решение: 

1. Проверьте и убедитесь, что сигнальный кабель исключения расположен на расстоянии 20 см от кабеля двигателя. 

2. Добавьте предохранительный конденсатор 0,1 мкФ между клеммой цифрового входа (S) и клеммой COM.

3. Подключите клемму цифрового входа (S), которая управляет пуском и остановом, параллельно другим клеммам 

цифрового входа. Например, если S1 используется для управления пуском и остановом, а S4 находится в режиме 

ожидания, вы можете попробовать подключить соединение S1 к S4 параллельно. 

Примечание. Если контроллер (например, ПЛК) в системе одновременно контролирует более 5 ПЧ через клеммы 

цифрового входа (S), эта схема недоступна. 

7.6.4 Ток утечки и помехи на УЗО 

ПЧ выдают высокочастотное ШИМ напряжение для привода двигателей. В этом процессе распределенная емкость 

между внутренним IGBT ПЧ и теплоотводом и между статором и ротором двигателя может неизбежно привести к тому, 

что ПЧ будет генерировать ток утечки высокой частоты на землю. Защитное устройство, управляемое остаточным 

током (УЗО), используется для обнаружения тока утечки на частоте питания при возникновении замыкания на землю в 

цепи. Применение ПЧ может привести к неправильной работе УЗО. 

Правила выбора УЗО 

(1) Системы с ПЧ являются специальными. В этих системах требуется, чтобы номинальный остаточный ток общих

УЗО на всех уровнях превышал 200 мА, а инверторы были надежно заземлены. 

(2) Для УЗО ограничение времени действия должно быть больше, чем у следующего действия, а разница во 

времени между двумя действиями должна быть больше 20 мс. Например, 1 с, 0,5 с и 0,2 с. 

(3) Для цепей в системах с ПЧ рекомендуются электромагнитные УЗО. Электромагнитные УЗО обладают сильной

помехоустойчивостью и, таким образом, могут предотвращать воздействие высокочастотного тока утечки. 
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Электронное УЗО Электромагнитное УЗО 

Низкая стоимость, высокая чувствительность, малый 
объем, чувствительность к колебаниям напряжения в 
сети и температуре окружающей среды, слабая 
возможность помех 

Требуется высокочувствительный, точный и 
стабильный трансформатор тока нулевой 
последовательности, с использованием 
пермаллоевых материалов с высокой 
проницаемостью, сложный процесс, высокая 
стоимость, не подверженный колебаниям напряжения 
источника питания и температуры окружающей среды, 
сильная защита от помех 

1. Решение проблемы неправильной работы УЗО (обращение с ПЧ) 

2. Попробуйте снять крышку перемычки в точке «EMC / J10» на среднем корпусе ПЧ. 

3. Попробуйте уменьшить несущую частоту до 1,5 кГц (P00.14 = 1,5). 

4. Попробуйте изменить режим модуляции на «3PH модуляция и 2PH модуляция» (P8.40 = 0). 

5. Решение проблемы неправильной работы УЗО (управление распределением энергии в системе) 

(1) Проверьте и убедитесь, что кабель питания не пропитывается водой. 

(2) Проверьте и убедитесь, что кабели не повреждены и не сращены.

(3) Проверьте и убедитесь, что вторичное заземление не выполняется на нейтральном проводе. 

(4) Проверьте и убедитесь, что клемма основного силового кабеля находится в хорошем контакте с воздушным

выключателем или контактором (все винты затянуты). 

(5) Проверьте устройства с питанием 1PH и убедитесь, что эти устройства не используют линии заземления в

качестве нейтральных проводов. 

7.6.5 Устройство под напряжением 

Явление: 

1. После запуска ПЧ на шасси появляется ощутимое напряжение, и вы можете почувствовать удар током при 

касании шасси. Однако шасси не находится под напряжением (или напряжение намного ниже, чем напряжение 

безопасности человека), когда ПЧ включен, но не работает. 

Решение: 

1.  Если на площадке имеется заземление, то заземлите шасси шкафа системы привода через заземление или

стойку. 

2. Если на площадке нет заземления, необходимо подключить шасси двигателя к клемме заземления ПЧ и убедиться,

что перемычка на «EMC / J10» на среднем корпусе ПЧ закорочена.
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8 Техническое обслуживание и диагностика неисправностей 

8.1 Содержание главы 

В этой главе описывается, как проводить профилактическое обслуживание ПЧ серии RI270. 

8.2 Периодическая проверка 

При установке ПЧ в средах, отвечающих требованиям, требуется минимальное техническое обслуживание. В 

следующей таблице описаны периоды планового технического обслуживания, рекомендованные компанией Русэлком. 

Объект Пункт Метод Критерий 

Окружающая среда 

Проверьте температуру и 
влажность, а также 
наличие в окружающей 
среде вибрации, пыли, 
газа, масляных брызг и 
капель воды. 

Визуальный осмотр и 
использование 
инструментов для 
измерения. 

Требования, 
изложенные в 
данном 
руководстве, 
выполнены. 

Проверьте, нет ли 
поблизости посторонних 
предметов, таких как 
инструменты или опасные 
вещества. 

Визуальный осмотр 
Поблизости нет 
инструментов или 
опасных веществ. 

Напряжение 
Проверьте напряжение 
главной цепи и цепей 
управления. 

Используйте 
мультиметры или другие 
инструменты для 
измерения. 

Требования, 
изложенные в 
данном 
руководстве, 
выполнены. 

Панель управления 

Проверьте отображение 
информации. Визуальный осмотр 

Символы 
отображаются 
правильно. 

Проверьте, не 
отображаются ли символы 
полностью. 

Визуальный осмотр 

Требования, 
изложенные в 
данном 
руководстве, 
выполнены. 

Главная цепь 

Общие 

Проверьте, болты 
ослаблены или оторваны. Визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, не 
деформируется ли 
машина, не имеет ли она 
трещин или повреждений, 
а также не изменяется ли 
ее цвет из-за перегрева и 
старения. 

Визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, нет ли пятен и 
пыли. Визуальный осмотр 

Нет исключений. 
Примечание: 
Изменение цвета 
медных шин не 
означает, что они 
не могут работать 
должным 
образом. 

Подключение проводов 

Проверьте, не 
деформированы ли 
проводники и не 
изменился ли их цвет 
из-за перегрева. 

Визуальный осмотр Нет исключений 

Проверьте, не треснуты 
ли проволочные оболочки 
и не изменился ли их цвет. 

Визуальный осмотр Нет исключений 

Клеммная колодка Проверьте, есть ли 
повреждение. Визуальный осмотр Нет исключений. 

Конденсатор фильтра 

Проверьте, нет ли утечки 
электролита, 
обесцвечивания, трещин и 
расширения шасси. 

Визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, выпущены ли 
предохранительные 

Определите срок службы 
на основе информации о Нет исключений. 
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Объект Пункт Метод Критерий 
клапаны. техническом 

обслуживании или 
измерьте их с помощью 
электростатического 
заряда. 

Проверьте, измеряется ли 
электростатическая 
мощность как требуется. 

Используйте 
инструменты для 
измерения емкости. 

Electrostatic capacity 
≥ initial value × 0.85 

Сопротивления 

Проверьте, нет ли 
изменения, вызванного 
перегревом. 

Обонятельный и 
визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, не отключены 
ли резисторы. 

Визуальный осмотр или 
отсоедините один конец 
соединительного кабеля 
и используйте 
мультиметр для 
измерения. 

Диапазон 
сопротивления: ± 
10% (от 
стандартного 
сопротивления) 

Трансформатор и 
реактор 

Проверьте, есть ли 
необычные звуки, запахи 
или вибрация. 

Слуховой, обонятельный 
и визуальный осмотр Нет исключений. 

Электромагнитный 
контактор и реле 

Проверьте, есть ли звуки 
или вибрации. 

Слуховой и визуальный 
осмотр Нет исключений. 

Проверьте состояние 
контактов. Визуальный осмотр Нет исключений. 

Цепи 
управления 

Плата управления, 
разъем 

Проверьте, не ослаблены 
ли винты и разъемы. Визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, есть ли 
необычный запах или 
обесцвечивание. 

Обонятельный и 
визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, нет ли трещин, 
повреждений, 
деформации или 
ржавчины. 

Визуальный осмотр Нет исключений. 

Проверьте, есть ли утечка 
электролита или 
деформация. 

Визуальный осмотр и 
определение срока 
службы на основе 
информации о 
техническом 
обслуживании. 

Нет исключений. 

Система 
охлаждения 

Вентилятор 
охлаждения 

Проверьте, нет ли 
необычных звуков или 
вибрации. 

Слуховой и визуальный 
осмотр и вращение 
лопастей вентилятора 
рукой. 

The rotation is 
smooth. 

Проверьте, не ослаблены 
ли болты. Визуальный осмотр. Нет исключений. 

Проверьте, нет ли 
обесцвечивания, 
вызванного перегревом. 

Визуальный осмотр и 
определение срока 
службы на основе 
информации о 
техническом 
обслуживании. 

Нет исключений. 

Вентиляционный канал 

Проверьте, нет ли 
посторонних предметов, 
блокирующих или 
прикрепленных к 
охлаждающему 
вентилятору, 
воздухозаборникам или 
выпускным отверстиям. 

Визуальный осмотр Нет исключений. 

Для получения более подробной информации об обслуживании обратитесь в офис ООО «Русэлком » или посетите 

наш веб-сайт www.ruselkom.ru. По вопросам сервиса и технической поддержки обращайтесь в сервисную службу 

компании Русэлком. 

8.3 Вентилятор охлаждения 

Срок службы охлаждающего вентилятора ПЧ составляет более 25 000 часов. Фактический срок службы охлаждающего 

http://www.ruselkom.ru/
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вентилятора связан с использованием ПЧ и температурой в окружающей среде. 

Вы можете просмотреть продолжительность работы ПЧ через P07.14 (Время работы). 

Увеличение шума подшипника указывает на неисправность вентилятора. Замените вентилятор, как только вентилятор 

начнет генерировать необычный шум. Вы можете приобрести запчасти вентиляторов у компании Русэлком. 

Замена охлаждающего вентилятора 

 Внимательно прочитайте правила техники безопасности и следуйте инструкциям для
выполнения операций. В противном случае возможны физические травмы или 
повреждение устройства. 

1. Остановите устройство, отсоедините источник питания переменного тока и подождите не короче времени 

ожидания, указанного на ПЧ. 

2. Откройте кабельный зажим, чтобы ослабить кабель вентилятора (для ПЧ напряжением 380 В от 1,5 до 30 кВт

необходимо снять средний кожух). 

3. Снимите кабель вентилятора. 

4. Снимите вентилятор с помощью отвертки. 

5. Установите новый вентилятор в ПЧ в обратном порядке. Соберите ПЧ. Убедитесь, что направление воздуха

вентилятора совпадает с направлением вращения вентилятора, как показано на следующем рисунке. 

Rotating direction Air direction

Air
direction

Рис 8.1 Обслуживание вентиляторов для инверторов мощностью 7,5 кВт или выше 

6. Включите ПЧ. 

8.4 Конденсаторы 
8.4.1 Зарядка конденсаторов 

После длительного времени хранения конденсаторы должны быть заряжены для того, чтобы избежать их повреждения. 

Время хранения отсчитывается с даты производства. 

Время хранения Требуемые действия 
Менее 1 года Зарядка не требуется. 
1 или 2 года Подключение к источнику постоянного тока на 1-2 часа 
2 или 3 года Подключение к источнику постоянного тока на 2-3 часа 

Направление 
потока воздуха 

Направление 
вращения 

Направление 
потока воздуха 



ПЧ серии RI270 для HVAC 

131 

Время хранения Требуемые действия 
Более 3 лет Подключение к источнику постоянного тока на 3-4 часа 

Ток утечки конденсаторов должен быть ограничен. Лучший способ достичь этого – использовать источник 

постоянного тока с функцией токоограничения. 

1) Установите уровень ограничения тока, равный 100...200 мА, исходя из размера ПЧ. 

2) Подключите источник постоянного тока к клеммам + и -  звена постоянного тока или напрямую к клеммам 

конденсаторов. 

3) Затем установите напряжение ПЧ на номинальный уровень (1,35 * UПИТ) и подавайте его на ПЧ в течение 

одного часа. 

Если источник постоянного тока отсутствует и ПЧ находился на хранении более 12 месяцев, 

проконсультируйтесь с заводом-изготовителем, прежде чем подавать питание. 

8.4.2 Замена электролитических конденсаторов 

 Внимательно прочитайте правила техники безопасности и следуйте инструкциям для
выполнения операций. В противном случае возможны физические травмы или 
повреждение устройства.

Электролитический конденсатор ПЧ должен быть заменен, если он использовался более 35 000 часов. Для получения 

подробной информации о замене обратитесь офис ООО «Русэлком ». 

8.5 Силовые кабели 

 Внимательно прочитайте правила техники безопасности и следуйте инструкциям для
выполнения операций. В противном случае возможны физические травмы или 
повреждение устройства.

1. Остановите ПЧ, отсоедините источник питания и подождите согласно времени ожидания, указанного на ПЧ. 

2. Проверьте подключение силовых кабелей. Убедитесь, что они прочно закреплены. 

3. Включите ПЧ. 
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Приложение А: Платы расширения 

A.1 Описание модели

EC-TX 5 03-05 B 
① ② ③ ④ ⑤ ⑥

Поле Описание Пример именования Замечания 
① Категория EC: Плата расширения 

② Тип платы 
TX: Плата протокола связи 
IO: Плата входов/выходов  
IC: Плата IoT  

③ Версия 
Указывает версии с помощью нечетных 
чисел, например, 1, 3, 5 и 7 указывают на 
1-е, 2-е, 3-е и 4-е поколения версии. 

④ 

Код 
(плата связи) 

01: Bluetooth  
02: WiFi  
03: PROFIBUS-DP 
04: Ethernet  
05: CANopen  
06: DeviceNet  
07: BACnet  
08: EtherCAT  
09: PROFINET  
10: Ethernet/IP  
11: CAN Ведущий/ведомый 
12: MECHATROLINK  
13: MEMOBUS  
14: CC- LINK  
15: Modbus TCP  
16: CC-LINK IE  
17: POWERLINK  
18: Резерв 1 
19: Резерв 2 

Параметры значения 
последовательно 
увеличиваются на 1, начиная с 
01. Отношения именования 
зависят от категории платы. 

Код платы 
входов/выходов 

01: Многофункциональная плата 
входов/выходов 
02: Многофункциональная плата 
входов/выходов (с функцией определения 
температуры) 
03: Резерв 

Код платы 
(IC плата) 

01: GPRS 
02: 4G 
03: Резерв 

⑤ Напряжение 
питания 

00: Пассивное 
05: 5В 
12: 12-15В 
24: 24В 
(По умолчанию) 

⑥ Версия 

Используется для различения аппаратного 
обеспечения/структуры. 
A: Стандартная версия  
B: Версия B 
(По умолчанию пусто) 

В следующей таблице описаны карты расширения, которые поддерживает ПЧ. Карты расширения являются 

дополнительными и должны быть приобретены отдельно. 

Наименование Модель Описание 

Плата 
воходо/выходов EC-IO501-00 

● 4 цифровых входа
● 1 цифровой выход 
● 1 аналоговый вход 
● 1 аналоговый выход 
● 2 релейных выхода: 1 двухконтактный выход и 1 одноконтактный
выход

PROFIBUS-DP плата EC-TX503 ● Поддержка протокола PROFIBUS-DP 
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Наименование Модель Описание 
связи 

Ethernet плата связи EC-TX504 
● Поддержка связи Ethernet с внутренним протоколом . 
● Может использоваться в сочетании с верхним программным 
обеспечением для компьютерного мониторинга INVT Workshop. 

CANopen плата связи EC-TX505 ● На основе физического уровня CAN2.0A 
● Поддержка протокола CANopen 

CAN 
Ведущий/ведомый 

плата связи и 
управления 

EC-TX511 

● На основе физического уровня CAN2.0B 
● Принятие фирменного протокола управления Ведущий-ведомый от
INVT 

PROFINET плата 
связи EC-TX509 ● Поддержка протокола PROFINET 

Плата GPRS IoT EC-IC501-2 ● Поддержка мониторинга интернета 
● Поддержка удаленного обновления ПЧ 

A.2 Размеры и установка 
Все платы расширения имеют одинаковые размеры (108 x 39 мм) и могут быть установлены одним и тем же способом. 

Соблюдайте следующие правила при установке или извлечении карты расширения: 

 Перед установкой платы расширения убедитесь, что питание не подается. 

 Карта расширения может быть установлена в любой из слотов для карт SLOT1 и SLOT2. 

 Если после установки плат расширения на внешних проводах возникают помехи, гибко замените их слоты для

монтажных плат, чтобы облегчить подключение. Например, разъем соединительного кабеля карты DP большой,

поэтому его рекомендуется устанавливать в слот для карты SLOT1. 

На следующем рисунке показана схема установки и ПЧ с установленными картами расширения 

На рисунке A.1 показана схема установки и ПЧ с установленными платами расширения. 

Рис А.1 ПЧ 7,5 кВт или выше с установленными платами расширения 

EC 1

EC 2

ECs installing ECs installed

EC 1

EC 2

Рис А.2 ПЧ с установленными платами расширения 

Установка плат расшрения Платы расшрения установлены 
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Процесс установки плат расширения: 

EC wire binding

Wiring for installation

STEP 8

STEP 6

Cut the corresponding outlet frame.After the cutting

STEP 7

Remove the screws, take off the keypad, and distach the upper cover.

查看细节节

节 

Scale:   4:.

Aligh the EC fixing holes with the columns to snap into place.

STEP 5

Insert the EC.
STEP 4

Remove the screws and distach the lower cover.
STEP 2

STEP 3

STEP .

Fasten the screws

Рис. А.3 Процесс установки плат расширения 

A.3 Подключение кабелей 

1. Заземлите экранированный кабель следующим образом: 

Шаг 1 

Шаг 2 

Шаг 3 

Шаг 4 

Шаг 7 

Шаг 5 

Шаг 6 

Шаг 8 
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Grounding position of the 
shielded cableGrounding position of 

the shielded cable

Рис А.4 Схема заземления платы расширения 

2. Подключите карту расширения следующим образом: 

EC wiring

EC wire binding

Рис А.5 Прокладка проводов для платы расширения 
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A.4 Описание функции платы расширения I/O
A.4.1 Плата расширения I/O––EC-IO501-00 

Клеммы расположены следующим образом: 

CME и COM перед поставкой замкнуты через J3, а J5 - это перемычка для выбора типа выхода (напряжение или ток) 

AO2. 

AI3 AO2 GND 

COM CME Y2 S5 RO3A RO3B RO3C 

PW +24V S6 S7 S8 RO4A RO4C 

Описание индикатора 

No. Индикатора Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; он 
периодически мигает после правильного 
подключения платы расширения к плате управления 
(период равен 1 с, в течение 0,5 с и выключен в 
течение остальных 0,5 с); и он выключен, когда 
плата расширения отсоединена от платы 
управления. 

LED4 Индикатор включения Этот индикатор горит после того, как плата 
расширения I/O включена платой управления. 

Плата расширения EC-IO501-00 может использоваться в тех случаях, когда интерфейсы ввода / вывода ПЧ RI270 не 

могут соответствовать требованиям приложения. Она имеет 4 цифровых входа, 1 цифровой выход, 1 аналоговый вход, 

1 аналоговый выход и два релейных выхода. Это удобно для пользователя, обеспечивая релейные выходы через 

винтовые клеммы и другие входы / выходы через пружинные клеммы. 
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Описание функций клемм EC-IO501-00 

Категория Маркировка Наименование Описание функций 

Питание PW Внешний источник питания 

Работа цифровых входов обеспечивается 
внешним источником питания. 
Диапазон напряжения: 12–24 В 
Клеммы PW и + 24В закорочены перед 
поставкой. 

Аналоговый 
вход/выход 

AI3—GND Аналоговый вход 1 

1. Диапазон ввода: 0–10 В, 0–20 мА 
2. Входной импеданс: 20 кОм для входа 
напряжения; 250 Ом для токового входа 
3. Установите для него входное напряжение 
или ток через соответствующий код 
функции. 
4. Разрешение: если 10 В соответствует 50 
Гц, минимальное разрешение составляет 5 
мВ. 
5. Отклонение: ± 0,5%; ввод 5 В или 10 мА 
или выше при температуре 25 ° C

AO2—GND Аналоговый выход 1 

1. Выходной диапазон: 0–10 В, 0–20 мА 
2. Выходное напряжение или ток 
определяется J5. 
3. Отклонение ± 0,5%; ввод 5 В или 10 мА
или выше при температуре 25 ° C

Цифровые 
входы/выходы 

S5—COM Цифровой вход 1 1. Внутренний импеданс: 3,3 кОм 
2. Диапазон напряжения: 12–30 В 
3. Двунаправленная входная клемма 
4. Макс. входная частота: 1 кГц 

S6—COM Цифровой вход 2 
S7—COM Цифровой вход 3 
S8—COM Цифровой вход 4 

Y2—CME Цифровой выход 

1. Коммутационная нагрузка:: 200 мА / 30 В
2. Диапазон выходной частоты: 0–1 кГц 
3. Клеммы CME и COM перед поставкой
замкнуты через J3.

Релейный выход 

R03A NO контакт реле 3 
1. Коммутационная нагрузка: 3 А / AC 250 В,
1 А / DC 30 В 
2. Не используйте их в качестве 
высокочастотных цифровых выходов. 

R03B NC контакт реле 3 
R03C Общий контакт реле 3 
R04A NO контакт реле 4 
R04C Общий контакт реле 4 

A.5 Описание функций плат расширения протоколов связи 
A.5.1 Плата связи PROFIBUS-DP (EC-TX503) 

CN1 представляет собой 9-контактный разъем D-типа, как показано на следующем рисунке. 

5 4 3 2 1

9 8 7 6
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Контакт разъема Описание 

1 - Неиспользуется 

2 - Неиспользуется 

3 B-Line Data+ (витая пара 1) 

4 RTS Отправка запроса 

5 GND_BUS Изолирующее заземление 

6 +5В BUS Изолированный источник питания 5 В DC 

7 - Неиспользуется 

8 A-Line Data- (витая пара 2) 

9 - Неиспользуется 

Корпус SHLD Экранирующая линия кабеля PROFIBUS 

+ 5 В и GND_BUS являются терминаторами шины. Некоторым устройствам, таким как оптический приемопередатчик 
(RS485), может потребоваться получить питание через эти контакты. 

Некоторые устройства используют RTS для определения направления отправки и приема. В обычных приложениях 
необходимо использовать только A-Line, B-Line и экранирующий слой. 

Определение индикатора : 

Индикатор Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения устанавливает 
соединение с платой управления; 
он периодически мигает после того, как плата расширения 
правильно подключена к плате управления (период 1 с, 
включен в течение 0,5 с и выключен в течение других 0,5 с). 
и выключается, когда плата расширения отсоединена от платы 
управления. 

LED2 Онлайн индикатор 

Этот индикатор горит, когда плата связи подключена к сети и 
можно осуществлять обмен данными. 
Он выключен, когда плата связи не находится в режиме 
онлайн. 

LED3 Индикатор 
отключения/неисправности 

Этот индикатор горит, когда карта связи отключена и обмен 
данными невозможен. 
Он мигает, когда карта связи не находится в автономном 
режиме. 
Он мигает с частотой 1 Гц, когда возникает ошибка 
конфигурации: длина данных пользовательских параметров, 
установленных во время инициализации карты связи, 
отличается от длины данных во время настройки сети. 
Он мигает с частотой 2 Гц, когда данные пользовательских 
параметров неверны: длина или содержимое данных 
пользовательских параметров, установленных во время 
инициализации коммуникационной карты, отличается от 
таковых во время настройки сети. 
Он мигает с частотой 4Гц, когда возникает ошибка при 
инициализации ASIC связи PROFIBUS. 
Он выключен , когда функция диагностики включена. 

LED4 Индикатор питания Этот индикатор загорается после того, как плата управления 
подает питание на карту. 

Дополнительные сведения см. в руководстве по плате расширения связи ПЧ серии RI350A. 



ПЧ серии RI270 для HVAC 

139 

A.5.2 Плата связи Ethernet (EC-TX504) 

Коммуникационная карта EC-TX504 оснащена стандартными клеммами RJ45 

Описание индикатора: 

Индикатор Описание Функция 

LED1 Индикатор состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения 
устанавливает соединение с платой управления; 
он периодически мигает после правильного подключения 
платы расширения к плате управления (период 
составляет 1 секунду, включается в течение 0,5 секунды 
и выключается в течение остальных 0,5 секунды). 
и он выключен, когда карта расширения отсоединена от 
платы управления. 

LED2 Индикатор состояния 
сетевого подключения 

Этот индикатор горит, когда физическое подключение к 
верхнему компьютеру в норме; 
он выключен, когда верхний компьютер отключен. 

LED3 Индикатор состояния 
сетевой связи 

Этот индикатор горит, когда происходит обмен данными с 
верхним компьютером; 
он мигает, когда нет обмена данными с верхним 
компьютером. 

LED4 Индикатор питания Этот индикатор загорается после того, как плата 
управления подает питание на карту. 

A.5.3 Плата связи CANopen (EC-TX511) и плата связи CAN Ведущий/ведомый (EC-TX511) 

Плата связи EC-TX505/511 удобна для пользователя и использует пружинные клеммы. 
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3-Pin пружинные клеммы Pin Функция Описание 
321 1 CANH Высокоуровневый сигнал шины CANopen 

2 CANG Экранирование шины CANopen 

3 CANL Низкоуровневый сигнал шины CANopen 

Описание функции переключателя терминального резистора: 

Переключатель терминального 
резистора Позиция Функция Описание 

Влево OFF CAN_H и CAN_L не подключены к 
терминальному резистору. 

Вправо ON CAN_H и CAN_L подключены к 
терминальному резистору 120 Ω. 

Описание индикатора: 

Индикатор Описание Функция 

LED1 Индикатор 
состояния 

Этот индикатор горит, когда плата расширения устанавливает 
соединение с платой управления; 
он периодически мигает после правильного подключения платы 
расширения к плате управления (период составляет 1 с, включается 
в течение 0,5 с и выключается в течение остальных 0,5 с) и 
выключается, когда карта расширения отсоединена от платы 
управления.. 

LED4 Индикатор питания Этот индикатор загорается после того, как плата управления подает 
питание на карту. 

LED5 Индикатор работы 

Этот индикатор горит, когда коммуникационная карта находится в 
рабочем состоянии. 
Он выключается при возникновении неисправности. Проверьте, 
правильно ли подключен вывод сброса коммуникационной карты и 
источника питания. 
Он мигает, когда коммуникационная карта находится в состоянии 
предварительной работы. 
Он мигает один раз, когда карта связи находится в остановленном 
состоянии. 

LED6 Индикатор ошибки 

Этот индикатор горит, когда шина контроллера CAN выключена или 
на ПЧ возникает неисправность. 
Он выключен, когда коммуникационная карта находится в рабочем 
состоянии. 
Он мигает, когда настройка адреса неверна. 
Он мигает один раз, когда пропущен принятый кадр или возникает 
ошибка во время приема кадра. 

Дополнительные сведения см. в руководстве по плате расширения связи ПЧ серии RI350A. 
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A.5.4 Плата связи PROFINET (EC-TX509) 

Терминал CN2 использует стандартные интерфейсы RJ45, которые выполнены в двойном исполнении, и два 
интерфейса RJ45 не отличаются друг от друга и могут быть вставлены взаимозаменяемо. Они расположены 
следующим образом: 

Pin Наименование Описание 
1 TX+ Transmit Data+ 
2 TX- Transmit Data- 
3 RX+ Receive Data+ 
4 n/c Неподключено 
5 n/c Неподключено 
6 RX- Receive Data- 
7 n/c Неподключено 
8 n/c Неподключено 

Плата связи PROFINET имеет 9 индикаторов, среди которых LED1 – индикатор питания, LED2–5 - индикаторы 
состояния связи коммуникационной карты, а LED6-9 - индикаторы состояния сетевого порта. 

 Описание индикатора: 

Индикатор Цвет Состояние Описание 
LED1 Зеленый Индиктор питания 3.3В 

LED2 
(Индикатор состояния 

шины) 
Красный 

Вкл Нет подключения к сети 

Мигает Подключение к сетевому кабелю между контроллером 
PROFINET в порядке, но связь не установлена. 

Выкл 
Налажена связь с контроллером PROFINET 
Подключение к сетевому кабелю между контроллером 
PROFINET в порядке, но связь не установлена. 

LED3 
(Индикатор ошибки 

системы) 
Зеленый 

Вкл Диагностика PROFINET. 

Выкл Нет диагностики PROFINET. 

LED4 
(Индикатор 

готовности ведомого 
устройства) 

Зеленый 

Вкл Запущен стек протоколов TPS-1. 

Мигает TPS-1 ожидает инициализации MCU. 

Выкл Стек протоколов TPS-1 не запускается. 

LED5 
(Индикатор состояния 

обслуживания) 
Зеленый Специфично для производителя, в зависимости от 

характеристик устройства 

LED6/7 
(Индикатор состояния 

сетевого порта) 
Зеленый 

Вкл Плата связи PROFINET и ПК/ПЛК подключены с 
помощью сетевого кабеля. 

Выкл Соединение между платой связи PROFINET и ПК/ПЛК 
не установлено. 

LED8/9 
(Индикатор связи с 
сетевым портом) 

Зеленый 
Вкл Плата связи PROFINET и ПК/ПЛК обмениваются 

данными. 

Выкл Плата связи PROFINET и ПК/ПЛК а не имеют связи. 

Электрическое подключение: 
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Коммуникационная карта PROFINET использует стандартные интерфейсы RJ45, которые могут использоваться в 
линейной сетевой топологии и звездообразной сетевой топологии. Схема электрического подключения линейной 
топологии сети показана на рисунке А–5. 

Master 
device

Slave device 2

RJ45 RJ45

Slave device 1

RJ45 RJ45

Slave device n

RJ45 RJ45

Рис. A–1 Линейная топология сети, схема электрического подключения 

Примечание: Для топологии сети «Звезда» вам необходимо подготовить коммутаторы PROFINET. 

Схема электрического подключения топологии сети «Звезда» показана на рисунке А–6. 

Master 
device

Slave device 2

RJ45 RJ45

Slave device 1

RJ45 RJ45

Slave device n

RJ45 RJ45

Switch

Рис. A–2 Схема электрических подключений топологии сети «Звезда» 

A.5.5 Плата GPRS IoT —EC-IC501-2 

Контакты CN6 определяются следующим образом:. 

Pin Наименование Описание 

1 485- 485B 

2 485+ 485A 

3 GND Заземление 

4 24В Напряжение питания 24В 
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Описание индикатора: 

Плата GPRS IoT имеет пять индикаторов состояния. 

Индикатор Определение Описание 

LED1 Индикатор квитирования Он мигает с интервалом в 1 секунду после того, как карта 
расширения правильно подключена к плате управления. 

LED2 Индикатор питания Он включается при включенном питании. 

LED3 Индикатор работы Он включается, когда коммуникационная карта 
подключается должным образом. 

LED4 Индикатор состояния GPRS 

Он быстро мигает (включен в течение 64 мс, выключен в 
течение 300 мс), когда GPRS подключается к сети; он 
медленно мигает (включен в течение 64 мс, выключен в 
течение 800 мс), когда GPRS не регистрируется в сети. 

LED5 Индикатор состояния Он включается, когда включен модуль GPRS. 

Подробные сведения об эксплуатации см. в Руководстве по эксплуатации платы расширения GPRS серии EC. 
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Приложение В: Технические характеристики  

В.1 Содержание главы 

В этой главе описываются технические данные ПЧ и его соответствие CE и другим системам сертификации качества. 

B.1.1 Выбор ПЧ 

Выберите ПЧ на основе номинального тока и мощности двигателя. Чтобы выдержать номинальную мощность 

двигателя, номинальный выходной ток ПЧ должен быть больше или равен номинальному току двигателя. 

Номинальная мощность ПЧ должна быть выше или равна мощности двигателя. 

Примечание: 

1. Максимально допустимая мощность на валу двигателя ограничена в 1,5 раза номинальной мощностью двигателя. 

Если предел превышен, ПЧ автоматически ограничивает крутящий момент и ток двигателя. Эта функция 

эффективно защищает входной вал от перегрузки. 

2. Номинальная мощность - это мощность при температуре окружающей среды 40 ° C. 

3. Необходимо проверить и убедиться, что мощность, протекающая через общее соединение постоянного тока в 

общей системе постоянного тока, не превышает номинальную мощность двигателя.. 

B.1.2 Переразмеривание ПЧ 

Если температура окружающей среды на месте, где установлен ПЧ, превышает 40 ° C, высота над уровнем моря 

превышает 1000 м или частота переключения изменяется с 4 кГц на 8, 12 или 15 кГц, мощность ПЧ будет снижена 

B.1.3 Переразмеривание по температуре 

Когда температура колеблется от + 40 ° C до + 50 ° C, номинальный выходной ток уменьшается на 1% для каждого

повышенного значения 1 ° C. Для фактического снижения мощности, см. следующий рисунок. 

Derating coefficient (%)
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90
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Примечание: Не рекомендуется использовать ПЧ при температуре выше 50 ° C. Если вы это сделаете, вы будете 

нести ответственность за последствия, вызванные. 

B.1.4 Переразмеривание по высоте над уровнем моря 

Когда высота места, где установлен ПЧ, ниже 1000 м, инвертор может работать с номинальной мощностью. Если 

высота над уровнем моря превышает 1000 м, допустимая выходная мощность снижается. Для получения подробной 

информации о снижении, см. следующий рисунок. 
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B.1.5 Переразмеривание из-за несущей частоты 

Мощность ПЧ серии RI270 варьируется в зависимости от несущей частоты. Номинальная мощность ПЧ определяется 

на основе несущей частоты, установленной на заводе. Если несущая частота превышает заводские настройки, 

мощность ПЧснижается на 10% для каждого повышенного значения 1 кГц. 

В.2 Характеристики сети 

Напряжение AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 

Ток при коротком 
замыкании 

Согласно определению в МЭК 60439-1, максимально допустимый ток 
короткого замыкания на входном конце составляет 100 кА. Следовательно, ПЧ 
применим к сценариям, в которых передаваемый ток в цепи не превышает 100 
кА, когда ПЧ работает при максимальном номинальном напряжении. 

Частота 50/60 Гц±5%, с максимальной скоростью изменения 20% / с 

В.3 Подключения двигателя 
Тип двигателя Асинхронный двигатель или синхронный двигатель с постоянными магнитами 

Напряжение 0 – U1 (номинальное напряжение двигателя), 3 фазы симметрично, Umax 
(номинальное напряжение ПЧ) в точке ослабления поля 

Ток при коротком 
замыкании 

Защита от короткого замыкания на выходе двигателя соответствует 
требованиям МЭК 61800-5-1. 

Частота 0–400 Гц 
Разрешение по частоте 0.01 Гц 

Ток Смотрите номинальный ток. 
Перегрузочная способность 1,5 раза от номинальной мощности двигателя 

Точка ослабления поля 10–400 Гц 
Частота ШИМ 4, 8, 12, 15 кГц 

B.3.1 ЭМС-совместимость и длина кабеля двигателя 

В следующей таблице описана максимальная длина кабеля двигателя, которая соответствует требованиям директивы

ЕС по электромагнитной совместимости (2004/108 / EC), когда несущая частота составляет 4 кГц. 

Все модели (с внешними фильтрами ЭМС) Максимальная длина кабеля двигателя (м) 
Категория среды II (C3) 30 
Категория среды I (C2) 30 

Вы можете узнать максимальную длину кабеля двигателя через параметры работы ПЧ. Чтобы узнать точную 

максимальную длину кабеля для использования внешнего фильтра ЭМС, обратитесь в офис Русэлком. 

Описание условий среды I (C2) и II (C3) см. В разделе «Правила по электромагнитной совместимости». 
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В.4 Стандарты применения 

В следующей таблице описаны стандарты, которым соответствуют ПЧ. 

EN/ISO 13849-1:2008 Safety of machinery––Safety-related parts of control systems––Part 1: General 
principles for design 

IEC/EN 60204-1:2006 Safety of machinery––Electrical equipment of machines. Part 1: General requirements 

IEC/EN 62061:2005 Safety of machinery––Safety-related functional safety of electrical, electronic, and 
programmable electronic control systems 

IEC/EN 61800-3:2004 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 3:EMC requirements and 
specific test methods 

IEC/EN 61800-5-1:2007 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 5-1: Safety 
requirements—Electrical, thermal and energy 

IEC/EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems––Part 5-2: Safety requirements––
Function 

B.4.1 Маркировка CE 

Маркировка CE на паспортной табличке ПЧ указывает на то, что преобразователь соответствует требованиям CE и 

соответствует требованиям Европейской директивы по низковольтному оборудованию (2006/95 / EC) и Директивы по

электромагнитной совместимости (2004/108 / EC).. 

B.4.2 Декларация соответствия ЭMC 

Европейский союз (ЕС) предусматривает, что электрические и электрические устройства, продаваемые в Европе, не 

могут генерировать электромагнитные помехи, которые превышают пределы, установленные в соответствующих 

стандартах, и могут нормально работать в средах с определенными электромагнитными помехами. Стандарт 

продукции ЭMC (EN 61800-3: 2004) описывает стандарты ЭMC и конкретные методы испытаний систем 

электропривода с регулируемой скоростью. Продукты должны строго соответствовать требованиям ЭMC. 

В.5 Правила по электромагнитной совместимости 

Стандарт продукции EMC (EN 61800-3: 2004) описывает требования EMC к ПЧ. 

Категории среды приложения 

Категория I: Гражданские среды, включая сценарии применения, в которых ПЧ напрямую подключены к низковольтным 

сетям гражданского электроснабжения без промежуточных трансформаторов. 

Категория II: Все среды, кроме тех, что в категории I. 

Категории ПЧ 

C1: номинальное напряжение ниже 1000 В, применяемое к средам категории I. 

C2: номинальное напряжение ниже 1000 В, без штекера, розетки или мобильных устройств; системы силовых 

приводов, которые должны устанавливаться и эксплуатироваться специализированным персоналом применительно к 

средам категории I 

Примечание. Стандарт EMC IEC / EN 61800-3 больше не ограничивает распределение мощности инверторов, но 

определяет их использование, установку и ввод в эксплуатацию. Специализированный персонал или организации 

должны обладать необходимыми навыками (включая знания по электромагнитной совместимости) для установки и / 

или ввода в эксплуатацию систем электропривода. 

C3: Номинальное напряжение ниже 1000 В, применяемое к средам категории II. Они не могут быть применены к 

средам категории I. 
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C4: Номинальное напряжение выше 1000 В или номинальный ток выше или равный 400 А, применяемое к сложным 

системам в средах категории II. 

B.5.1 Категория С2 

1. Предел индукционных помех соответствует следующим условиям:

2. 1. Выберите дополнительный фильтр ЭМС в соответствии с Приложением D и установите его в соответствии с 

описанием в руководстве по фильтру ЭМС. 

3. 2. Выберите кабели двигателя и управления в соответствии с описанием в руководстве. 

4. 3. Установите инвертор в соответствии с описанием в руководстве. 

5. 4. Максимальная длина кабеля двигателя при частоте коммутации 4 кГц приведена в разделе «Совместимость по 

ЭМС и длина кабеля двигателя». 

 В настоящее время ПЧ может создавать радиопомехи, необходимо принять меры для
уменьшения помех. 

B.5.2 Категория C3 

Антиинтерференционная характеристика ПЧ соответствует требованиям для среды II категории в стандарте IEC / 

EN 61800-3. 

Предел индукционных помех соответствует следующим условиям: 

1. Выберите дополнительный фильтр ЭМС в соответствии с Приложением D и установите его в соответствии с 

описанием в руководстве по фильтру ЭМС. 

2. Выберите кабели двигателя и управления в соответствии с описанием в руководстве. 

3. Установите ПЧ в соответствии с описанием в руководстве. 

4. Максимальная длина кабеля двигателя при частоте коммутации 4 кГц приведена в разделе «Совместимость по 

ЭМС и длина кабеля двигателя». 

 ПЧ категории C3 не могут применяться к гражданским низковольтным общим сетям. При 
применении к таким сетям ПЧ может генерировать радиочастотные электромагнитные 
помехи. 
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Приложение С. Габаритные чертежи 

С.1 Содержание главы 

В этой главе описываются габаритные чертежи ПЧ серии RI270. Единица измерения, используемая на чертежах, 

составляет мм. 

С.2 Панель управления 
C.2.1 Чертежи и размеры

Installation hole dimensions and diagram for key installation without bracket

Outer outline of the keypad 2-M3×10 
assembled screw Pdnho Khysdg

10
9.

3
56

6.
7

71.3
58

2- ø4

19
34

.4 19 20.4

Рис 0.1 Размеры панели управления 

C.2.2 Монтажный кронштейн панели управления 
Примечание: Внешняя панель управления может быть установлена непосредственно с помощью винтов с 
резьбой M3 или с помощью кронштейна панели управления. Для моделей ПЧ с напряжением 380 В 30-90 В 
монтажный кронштейн панели управления является дополнительной деталью. Для моделей ПЧ 380V 110-500 В 
вы можете использовать дополнительные кронштейны или использовать стандартные кронштейны панели 
управления для установки снаружи.

Installation dimensionsKeypad adapter bracket

103 98

14
0

11
5

4-R12

Рис 0.2 Монтажный кронштейн для панели управления (опция) для ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 500 кВт 
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С.3 Структура ПЧ 

Рис 0.3 Структура ПЧ 

С.4 Размеры ПЧ 3фазы 380 В (-15%) - 440 В (+ 10%) 
C.4.1 Размеры для настенного монтажа 

Рис 0.4 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 7,5 кВт 
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Рис 0.5 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ 380В, от 11 до 22 кВт 

Рис 0.6 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ 380В 30–90кВт. 

Рис 0.7 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ 380В 110–132кВт 
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Рис. C-1 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ 380В 160–200кВт 

Рис. C-2 Чертеж для настенного монтажа моделей ПЧ 380В 220–250кВт 

Таблица C.1 Габаритные размеры ПЧ 380 В (единица измерения: мм)) 

Мощность ПЧ W1 W2 W3 H1 H2 D1 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

1.5кВт – 4 кВт 89 231 193 221 70 / ø 5 M4 
5.5 кВт – 7.5 кВт 89 259 211.5 248 70 / ø 6 M5 
11 кВт – 15 кВт 145 280 207 268 130 / ø 6 M5 

18.5 кВт – 22 кВт 169 320 214 308 154 / ø 6 M5 
30 кВт – 37 кВт 200 340.6 184.6 328.6 185 / ø 6 M5 
45 кВт – 75 кВт 282 160 226 560 542 258 ø 9 M8 
90 кВт – 110 кВт 338 200 - 554 535 330 ø 10 M8 
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132 кВт –200 кВт 500 180 - 870 850 360 ø 11 M10 
220 кВт –315 кВт 680 230 - 960 926 380 ø 13 M12 

C.4.2 Размеры для фланцевого монтажа

Рис 0.8 Схема фланцевого монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 1,5 до 7,5 кВт 

Рис 0.9 Схема фланцевого монтажа ПЧ напряжением 380 В, от 11 до 22 кВт 
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Рис. C–3 Чертеж для фланцевого монтажа моделей ПЧ 380 В 30–90кВт 

Рис. C–4 Чертеж для фланцевого монтажа моделей ПЧ 380В110-132кВт 

Таблица C.2 Установочные размеры фланцевого монтажа ПЧ 380 В (единица измерения: мм)) 

Мощность 
ПЧ W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2 

Диаметр 
монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

1.5~4кВт 117 105 245 153.5 40.5 193 55.5 ø 6 M5 
5.5~7.5кВт 117 105 272.5 180 41 211.5 75 ø 6 M5 
11~15кВт 200 306 164 10 306 215 282 33.5 206.7 102 ø 6 M5 

18.5~22кВт 224 208 189 9.5 346 255 322 33.5 214 108 ø 6 M5 
30~37кВт 266 371 224 13 371 250 350.6 20.3 208 104 ø 6 M5 

45кВт 316 300 274 13 430 300 410 55 223 118.3 ø 6 M5 
55~90кВт 352 332 306 12 580 400 570 80 258 133.8 ø 9 M8 

110~132кВт 418.5 389.5 361 14.2 600 370 559 108.5 330 149.5 ø 10 M8 
160~200кВт 428 394 345 24.5 868 625 830 80 390 183 ø 11 M10 
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C.4.3 Размеры для напольной установки

Рис. C-5 Чертеж для напольного монтажа моделей ПЧ 380В 220–500кВт 

Таблица C-1 Размеры для напольного монтажа моделей ПЧ 380 В (единица измерения: мм) 

Мощность ПЧ W1 H1 D1 H2 H3 W2 W3 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

220кВт–250кВт 303 1108 468 980 111 240 180 ø 14 M12 
280кВт–355кВт 330 1288 544 1150 122 225 180 ø 13 M10 
400кВт–500кВт 330 1398 544 1280 101 240 200 ø 13 M10 
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Рис. C–6 Чертеж для напольного монтажа моделей ПЧ 380В 220–500кВт с выходными реакторами 

Таблица C-2 Размеры для напольного монтажа моделей ПЧ 380 В с выходными реакторами (шт.: мм) 

Мощность ПЧ W1 W4 H1 D1 H2 H3 H4 W2 W3 
Диаметр 

монтажного 
отверстия 

Крепежный 
винт 

220кВт–250кВт 303 350 1470 480 980 471 1420 240 150 ø 14 M12 
280кВт–355кВт 330 390 1619 544 1150 453 1571 225 180 ø 13 M10 
400кВт–500кВт 330 390 1729 544 1280 432 1681 240 200 ø 13 M10 
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Приложение D Дополнительное опции 

D.1 Содержани е главы

В этой главе описывается, как выбрать дополнительное оборудование для ПЧ серии RI270. 

D.2 Подключение дополнительного оборудования

На следующем рисунке показана внешние подключения ПЧ серии RI270. 

Power 
supply

Breaker

Input filter

Input reactor

Ground

Keypad

PC

RS485–
RS232 

converter 

Output filter

Output 
reactor

Motor

Ground

Upper PC 
software

485+
485-

Standard
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Рисунок Наименование Описание 

Кабель Для передачи сигнала 

Автоматический 
выключатель 

Устройство для предотвращения поражения 
электрическим током и защиты от короткого 
замыкания на землю, что может привести к утечке 
тока и пожару. Выберите автоматические 
выключатели остаточного тока (RCCB), которые 
применимы к ПЧ и могут ограничивать гармоники 
высокого порядка и номинальный чувствительный 
ток для одного ПЧ который превышает 30 мА. 

Входной реактор 
Используются для улучшения коэффициента 
регулировки тока на входной стороне ПЧ и, таким 
образом, ограничения гармонических токов высокого 
порядка. 
ПЧ на 380 В, 132 кВт или выше и 660 В могут быть 
напрямую подключены к внешним DC реакторам. 

DC реактор 

Входной фильтр 

Ограничивает электромагнитные помехи, 
создаваемые ПЧ и передаваемые в общественную 
сеть через кабель питания. Установить входной 
фильтр рядом с входными клеммами ПЧ 

 или 

Тормозной блок или 
тормозной резистор 

Оборудование, используемое для расходования 
регенеративной энергии двигателя, чтобы сократить 
время замедления. 
ПЧ на 380 В, 37 кВт или ниже должны быть 
укомплектованы тормозными резисторами, таковые 
на 380 В, 132 кВт или выше и серии 660 В также 
должны быть сконфигурированы с тормозными 
устройствами, а ПЧ на 380 В, от 45 кВт до 110 кВт 
могут быть укомплектованы дополнительными 
встроенными тормозными блоками. 

Выходной фильтр 

Используется для ограничения помех, создаваемых 
в зоне проводки на выходной стороне ПЧ. 
Установить выходной фильтр рядом с выходными 
клеммами ПЧ. 

Выходной реактор 

Используется для удлинения действительного 
расстояния от ПЧ до двигателя, для эффективного 
ограничения переходного высокого напряжения, 
генерируемое во время включения и выключения 
IGBT-модуля ПЧ.  

D.3 Напряжение питания

Обратитесь к электрической установке. 

 Убедитесь, что класс напряжения ПЧ соответствует классу напряжения сети.

D.4 Кабели 
D.4.1 Кабели питания 

Размеры входных силовых кабелей и кабелей двигателя должны соответствовать местным нормам. 

• Входные силовые кабели и кабели двигателя должны выдерживать соответствующие токи нагрузки. 

• Максимальный температурный запас кабелей двигателя при непрерывной работе не может быть ниже 70 ° C. 

• Проводимость заземляющего проводника PE такая же, как и у фазового проводника, то есть площади поперечного 

сечения одинаковы. 

• Подробнее о требованиях к электромагнитной совместимости см. Приложение B «Технические данные». 

Чтобы соответствовать требованиям по электромагнитной совместимости, установленным в стандартах CE, вы 

должны использовать симметричные экранированные кабели в качестве кабелей двигателя (как показано на 
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следующем рисунке). 

В качестве входных кабелей могут использоваться четырехжильные кабели, но рекомендуется использовать 

симметричные экранированные кабели. По сравнению с четырехжильными кабелями симметричные экранированные 

кабели могут снизить электромагнитное излучение, а также ток и потери в кабелях двигателя. 

Shield layer 

Jacket
Insulator

Conductor

PE

PE conductor and 
shield layer   

Jacket
Insulator

Conductor

Jacket
Insulator

Conductor

PE

Symmetrical shielded cable  Four-core cable- 

Примечание: Если проводимость экранирующего слоя кабелей двигателя не может соответствовать требованиям, 

необходимо использовать отдельные провода PE. 

Для защиты проводников площадь поперечного сечения экранированных кабелей должна быть такой же, как и у 

фазных проводников, если кабель и проводник изготовлены из материалов одного типа. Это снижает сопротивление 

заземления и, следовательно, улучшает непрерывность сопротивления. 

Для эффективного ограничения излучения и проводимости радиочастотных (РЧ) помех проводимость 

экранированного кабеля должна составлять не менее 1/10 от проводимости фазового проводника. Это требование 

может быть хорошо выполнено с помощью медного или алюминиевого защитного слоя. На следующем рисунке 

показано минимальное требование к кабелям двигателя и ПЧ. Кабель должен состоять из слоя медных полос в форме 

спирали. Чем плотнее экранирующий слой, тем эффективнее ограничиваются электромагнитные помехи. 

Cross-section of the cable    

Insulating layer Shield layer 

D.4.2 Кабели цепей управления 

Все аналоговые кабели управления и кабели, используемые для ввода частоты, должны быть экранированными. 

Аналоговые сигнальные кабели должны быть витыми парами с двойным экраном (как показано на рисунке а). 

Используйте одну отдельную экранированную витую пару для каждого сигнала. Не используйте один и тот же провод 

заземления для разных аналоговых сигналов. 
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Power cable arrangement    

Multiple double-shielded twisted-pair cables Multiple shielded twisted-pair cables

Для цифровых сигналов низкого напряжения рекомендуются кабели с двойным экраном, но также могут 

использоваться экранированные или неэкранированные витые пары (как показано на рисунке b). Однако для 

частотных сигналов можно использовать только экранированные кабели. 

Релейные кабели должны быть с металлическими плетеными экранирующими слоями. 

Клавиатуры должны быть подключены с помощью сетевых кабелей. В сложных электромагнитных условиях 

рекомендуется использовать экранированные сетевые кабели. 

Примечание: Аналоговые и цифровые сигналы не могут использовать одни и те же кабели, и их кабели должны быть 

расположены отдельно. 

Не проводите тесты на долговечность и сопротивление изоляции, такие как тесты на высоковольтную изоляцию или 

использование мегаметра для измерения сопротивления изоляции ПЧ или его компонентов. Перед поставкой 

проводились испытания на изоляцию и выдерживание напряжения между главной цепью и шасси каждого ПЧ. Кроме 

того, внутри инверторов сконфигурированы схемы ограничения напряжения, которые могут автоматически отключать 

испытательное напряжение. 

Примечание: Перед подключением проверьте условия изоляции входного силового кабеля ПЧ в соответствии 

с местными правилами. 
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D.4.2.1 AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%)

Модель ПЧ 

Рекомендуемый 
размер кабеля (мм2) Размер подключаемого кабеля (vv2) 

Винты 
Момент 
затяжки 

(Нм) RST 
UVW PE RST 

UVW P1, (+) PB, (+), (-) PE 

RI270-G-P1K5-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI270-G-P2K2-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI270-G-P4K0-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI270-G-P5K5-4 2.5 2.5 2.5–6 2.5–6 2.5–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI270-G-P7K5-4 4 4 2.5–6 4–6 4–6 2.5–6 M4 1.2–1.5 

RI270-G-P11K0-4 6 6 4–10 4–10 4–10 4–10 M5 2.3 

RI270-G-P15K0-4 6 6 4–10 4–10 4–10 4–10 M5 2.3 

RI270-G-P18K5-4 10 10 10–16 10–16 10–16 10–16 M5 2.3 

RI270-G-P22K0-4 16 16 10–16 10–16 10–16 10–16 M5 2.3 

RI270-G-P30K0-4 25 16 25–50 25–50 25–50 16–25 M6 2.5 

RI270-G-P37K0-4 25 16 25–50 25–50 25–50 16–25 M6 2.5 

RI270-G-P45K0-4 35 16 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI270-G-P55K0-4 50 25 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI270-G-P75K0-4 70 35 35–70 35–70 35–70 16–35 M8 10 

RI270-G-P90K0-4 95 50 70–120 70–120 70–120 50–70 M12 35 

RI270-G-P110K0-4 120 70 70–120 70–120 70–120 50–70 M12 35 

RI270-G-P132K0-4 185 95 95–300 95–300 95–300 95–240 

Гайки используются в 
качестве клемм, 
поэтому рекомендуется 
использовать гаечный 
ключ. 

RI270-G-P160K0-4 240 120 95–300 95–300 95–300 120–240 

RI270-G-P185K0-4 95×2P 95 95–150 70–150 70–150 35–95 

RI270-G-P200K0-4 95×2P 120 95×2P 
–150×2P 

95×2P 
–150×2P 

95×2P 
–150×2P 120–240 

RI270-G-P220K0-4 150×2P 150 95×2P –
150×2P 

95×2P –
150×2P 

95×2P –
150×2P 150–240 

RI270-G-P250K0-4 95×4P 95×2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G-P280K0-4 95×4P 95×2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G-P315K0-4 95×4P 95×4P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G-P350K0-4 95×4P 95×4P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G-P400K0-4 150×4P 150×2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G-P450K0-4 150*4P 150*2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

RI270-G- P500K0-4 150×4P 150×2P 95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×4P 
–150×4P 

95×2P 
–150×2P 

Примечание: 

1. Кабели с размерами, рекомендованными для главной цепи, могут использоваться в сценариях, где
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температура окружающей среды ниже 40 ° C, длина проводов меньше 100 м, а ток - это номинальный ток. 

2. Кабели, рекомендованные для основной цепи, могут использоваться в сценариях, где температура

окружающей среды ниже 40 ° C, расстояние между проводами меньше 100 м, а ток соответствует 

номинальному току. 

3. Клеммы (+) и (-) используются несколькими ПЧ для совместного использования шины постоянного тока

D.4.3 Расположение кабелей 

Кабели двигателя должны быть расположены вдали от других кабелей. Кабели двигателя нескольких инверторов могут 

быть расположены параллельно. Рекомендуется размещать кабели двигателя, входные кабели питания и кабели 

управления отдельно в разных лотках. Выход dU / dt ПЧ может увеличить электромагнитные помехи на других кабелях. 

Не размещайте другие кабели и кабели двигателя параллельно. 

Если контрольный кабель и кабель питания должны пересекаться друг с другом, убедитесь, что угол между ними 

составляет 90 градусов. 

Кабельные лотки должны быть правильно подключены и заземлены. Алюминиевые лотки могут реализовывать 

местный эквипотенциал. 

На следующем рисунке показаны требования к расстоянию расположения кабелей. 

Cable arrangement distances

Insut srwer cdele

Crntrrl cdele Crntrrl cdele

Mrtrr cdele

Mrtrr cdele

Prwer cdele

Mln. glstdnce:
200 mm Mln. glstdnce: 500 mm

Mln. glstdnce: 
300 mm

D.4.4 Проверка изоляции 

Проверьте двигатель и условия изоляции кабеля двигателя перед запуском двигателя.

1. Убедитесь, что кабель двигателя подключен к двигателю, а затем отсоедините кабель двигателя от выходных 

клемм U, V и W ПЧ. 

2. Используйте мегаметр 500 В постоянного тока для измерения сопротивления изоляции между каждым фазным 

проводником и проводом защитного заземления. Подробнее о сопротивлении изоляции двигателя см. описание, 

предоставленное производителем. 

Примечание. Сопротивление изоляции уменьшается, если внутри двигателя влажно. Если он может быть 

влажным, необходимо высушить двигатель, а затем снова измерить сопротивление изоляции. 

D.5 Автоматический выключатель и электромагнитный контактор 

Вам необходимо добавить предохранитель для предотвращения перегрузки. 

Вам необходимо настроить автоматический выключатель в литом корпусе (MCCB) между источником питания 

переменного тока и ПЧ. Выключатель должен быть заблокирован в открытом состоянии, чтобы облегчить установку и 

осмотр. Мощность выключателя должна быть в 1,5-2 раза выше номинального тока ПЧ. 
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 В соответствии с принципом работы и конструкцией выключателей, если не соблюдаются 
правила производителя, горячие ионизированные газы могут выходить из корпуса 
выключателя при возникновении короткого замыкания. Чтобы обеспечить безопасное 
использование, соблюдайте особую осторожность при установке и размещении 
выключателя. Следуйте инструкциям производителя.

Для обеспечения безопасности вы можете установить электромагнитный контактор на входной стороне для 

управления включением и отключением питания основной цепи, чтобы входное питание ПЧ можно было эффективно 

отключить при возникновении сбоя системы. 

D.5.1 Автоматические выключатели и электромагнитные контакторы для AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 

Модель ПЧ Предохранитель (A) Автоматический 
выключатель (A) 

Номинальный ток 
контактора (A) 

RI270-G-P1K5-4 1 16 10 
RI270-G-P2K2-4 17.4 16 10 
RI270-G-P4K0-4 30 25 16 
RI270-G-P5K5-4 45 25 16 
RI270-G-P7K5-4 60 40 25 
RI270-G-P11K0-4 78 63 32 
RI270-G-P15K0-4 105 63 50 
RI270-G-P18K5-4 114 100 63 
RI270-G-P22K0-4 138 100 80 
RI270-G-P30K0-4 186 125 95 
RI270-G-P37K0-4 228 160 120 
RI270-G-P45K0-4 270 200 135 
RI270-G-P55K0-4 315 200 170 
RI270-G-P75K0-4 420 250 230 
RI270-G-P90K0-4 480 315 280 
RI270-G-P110K0-4 630 400 315 
RI270-G-P132K0-4 720 400 380 
RI270-G-P160K0-4 870 630 450 
RI270-G-P185K0-4 1110 630 580 
RI270-G-P200K0-4 1110 630 580 
RI270-G-P220K0-4 1230 800 630 
RI270-G-P250K0-4 1380 800 700 
RI270-G-P280K0-4 1500 1000 780 
RI270-G-P315K0-4 1740 1200 900 
RI270-G-P350K0-4 1860 1280 960 
RI270-G-P400K0-4 2010 1380 1035 
RI270-G-P450K0-4 2445 1630 1222 
RI270-G- P500K0-4 2505 1720 1290 

Примечание: Спецификации, описанные в предыдущей таблице, являются идеальными значениями. Вы 

можете выбрать на основе реальных рыночных условий, но старайтесь не использовать те, которые имеют 

более низкие значения. 
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D.6 Реакторы 

Когда напряжение в сети высокое, переходный большой ток, который течет во входную цепь питания, может повредить 

компоненты выпрямителя. Вам необходимо настроить реактор переменного тока на входной стороне, что также может 

улучшить коэффициент регулировки тока на входной стороне. 

Когда расстояние между ПЧ и двигателем превышает 50 м, паразитная емкость между длинным кабелем и землей 

может вызвать большой ток утечки, и часто может срабатывать защита от перегрузки по току ПЧ. Чтобы этого не 

происходило и не повредили изолятор двигателя, необходимо произвести компенсацию, добавив выходной реактор. 

Если для управления несколькими двигателями используется ПЧ, примите во внимание общую длину кабелей 

двигателя (то есть сумму длин кабелей двигателя). Если общая длина превышает 50 м, выходной реактор должен быть 

добавлен на выходной стороне ПЧ. Если расстояние между ПЧ и двигателем составляет от 50 до 100 м, выберите 

реактор в соответствии со следующей таблицей. Если расстояние превышает 100 м, обратитесь к специалистам 

службы технической поддержки компании Русэлком. 

DC реакторы могут быть напрямую подключены к ПЧ на 380 В, 132 кВт или выше. DC реакторы могут улучшить 

коэффициент мощности, избежать повреждения мостовых выпрямителей, вызванного большим входным током ПЧ, 

когда подключены трансформаторы большой мощности, а также избежать повреждения цепи выпрямления, 

вызванного гармониками, генерируемыми переходными процессами или фазовыми перепадами напряжения в сети и 

контролировать нагрузку. 

Input reactor DC reactor Output reactor

D.6.1 Реакторы для AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%)
Модель ПЧ Входной реактор DC реактор Выходной 

реактор 
RI270-G-P1K5-4 ACL2-1R5-4 / OCL2-1R5-4 
RI270-G-P2K2-4 ACL2-2R2-4 / OCL2-2R2-4 
RI270-G-P4K0-4 ACL2-004-4 / OCL2-004-4 
RI270-G-P5K5-4 ACL2-5R5-4 / OCL2-5R5-4 
RI270-G-P7K5-4 ACL2-7R5-4 / OCL2-7R5-4 
RI270-G-P11K0-4 ACL2-011-4 / OCL2-011-4 
RI270-G-P15K0-4 ACL2-015-4 / OCL2-015-4 
RI270-G-P18K5-4 ACL2-018-4 / OCL2-018-4 
RI270-G-P22K0-4 ACL2-022-4 / OCL2-022-4 
RI270-G-P30K0-4 ACL2-037-4 / OCL2-037-4 
RI270-G-P37K0-4 ACL2-037-4 / OCL2-037-4 
RI270-G-P45K0-4 ACL2-045-4 / OCL2-045-4 
RI270-G-P55K0-4 ACL2-055-4 / OCL2-055-4 
RI270-G-P75K0-4 ACL2-075-4 / OCL2-075-4 
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Модель ПЧ Входной реактор DC реактор Выходной 
реактор 

RI270-G-P90K0-4 ACL2-110-4 / OCL2-110-4 
RI270-G-P110K0-4 ACL2-110-4 / OCL2-110-4 
RI270-G-P132K0-4 ACL2-160-4 DCL2-132-4 OCL2-200-4 
RI270-G-P160K0-4 ACL2-160-4 DCL2-160-4 OCL2-200-4 
RI270-G-P185K0-4 ACL2-200-4 DCL2-200-4 OCL2-200-4 
RI270-G-P200K0-4 ACL2-200-4 DCL2-220-4 OCL2-200-4 
RI270-G-P220K0-4 ACL2-280-4 DCL2-280-4 OCL2-280-4 
RI270-G-P250K0-4 ACL2-280-4 DCL2-280-4 OCL2-280-4 
RI270-G-P280K0-4 ACL2-280-4 DCL2-280-4 OCL2-280-4 
RI270-G-P315K0-4 ACL2-350-4 DCL2-315-4 OCL2-350-4 
RI270-G-P350K0-4 ACL2-350-4 DCL2-400-4 OCL2-350-4 
RI270-G-P400K0-4 ACL2-400-4 DCL2-400-4 OCL2-400-4 
RI270-G-P450K0-4 ACL2-500-4 DCL2-500-4 OCL2-500-4 
RI270-G- P500K0-4 ACL2-500-4 DCL2-500-4 OCL2-500-4 

Примечание: 

1. Номинальное падение входного напряжения на входных реакторах составляет 2% ± 15%.

2. Коэффициент регулировки тока на входной стороне ПЧ превышает 90% после настройки реактора

постоянного тока. 

3. Номинальное падение выходного напряжения выходных реакторов составляет 1% ± 15%.

4. В предыдущей таблице описаны внешние аксессуары. Вы должны указать те, которые вы выбираете при

покупке аксессуаров.
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D.7 Фильтры
Фильтры помех на входной стороне могут уменьшить помехи инверторов (при их использовании) на 
окружающих устройствах. 
Шумовые фильтры на выходной стороне могут уменьшить радиопомехи, вызванные кабелями между ПЧ и 
двигателями, а также ток утечки проводящих проводов. 
Русэлком предоставляет пользователям фильтры на выбор. 

D.7.1 Описание модели фильтра
FLT-P 04 045 L- B 

A  B C  D E  F 
Идентификатор поля Описание поля 

A FLT: Наименование фильтра 

B 
Тип фильтра 
P: Входной фильтр 
L: Выходной фильтр 

C 
Класс напряжения 
04: AC 3 фазы 380В (-15%)–440В (+10%) 
06: AC 3 фазы 520В (-15%)–690В (+10%) 

D 3-значный код, обозначающий номинальный ток. Например, 015 означает 15 А. 

E 
Производительность фильтра 
L: Общий 
H: Высокопроизводительный 

F 

Фильтры для окружающей среды приложения 
A: Категория окружающей среды I, C1 (EN 61800-3: 2004) 
B: Категория окружающей среды I, C2 (EN 61800-3: 2004) 
C: Категория окружающей среды II, C3 (EN 61800-3: 2004) 

D.7.2 Фильтры для AC 3 фазы 380В (-15%)–440А (+10%)

Модель ПЧ Входной фильтр Выходной фильтр 
RI270-G-P1K5-4 

FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B RI270-G-P2K2-4 
RI270-G-P4K0-4 

FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B RI270-G-P5K5-4 
RI270-G-P7K5-4 

FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B RI270-G-P11K0-4 
RI270-G-P15K0-4 

FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B RI270-G-P18K5-4 
RI270-G-P22K0-4 

FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B RI270-G-P30K0-4 
RI270-G-P37K0-4 

FLT-P04100L-B FLT-L04100L-B RI270-G-P45K0-4 
RI270-G-P55K0-4 

FLT-P04150L-B FLT-L04150L-B RI270-G-P75K0-4 
RI270-G-P90K0-4 

FLT-P04240L-B FLT-L04240L-B RI270-G-P110K0-4 
RI270-G-P132K0-4 
RI270-G-P160K0-4 

FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B RI270-G-P185K0-4 
RI270-G-P200K0-4 
RI270-G-P220K0-4 

FLT-P04600L-B FLT-L04600L-B RI270-G-P250K0-4 
RI270-G-P280K0-4 
RI270-G-P315K0-4 

FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B RI270-G-P350K0-4 
RI270-G-P400K0-4 
RI270-G-P450K0-4 

FLT-P041000L-B FLT-L041000L-B RI270-G- P500K0-4 

Примечание: 

1. Входной EMI соответствует требованиям C2 после настройки входного фильтра.
2. В предыдущей таблице описаны внешние аксессуары. Вы должны указать те, которые вы выбираете при
покупке аксессуаров.
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